PROFIBUS DP-manual

Forord

Denna manual beskriver installation, uppbyggnad, konfigure-
ring och programmering av ett PROFIBUS DP nitverk.

OBeijer Electronics AB MA00390C 2001-06

Alla exempel i denna manual dr enbart &mnade for att 6ka forstdelsen av
utrustningens funktionalitet och handhavande. Beijer Electronics AB tar
inget ansvar om dessa exempel anvinds i verkliga applikationer.

Pa grund av det stora antalet anvandningsomrdden f6r denna utrustning,
maste anvandaren sjdlv inhdmta tillrackligt med kunskap for att ratt anvianda
denna i sin speciella applikation.

Beijer Electronics AB frantager sig allt ansvar f6r skador som kan uppsta vid
installation eller anvindning av denna utrustning.

Beijer Electronics AB forbjuder all modifiering, andring eller ombyggnad av
utrustningen.
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Introduktion

1 Introduktion

Denna introduktionsmanual beskriver PROFIBUS DP enligt foljande.
Allmén beskrivning av PROFIBUS.

Uppbyggnad och installation av ett PROFIBUS DP-nétverk.
Beskrivning av mastermodul A(1S)J71PB92D.

Beskrivning av MT-serien.

Konfigurering av nod med programmeringsverktyget ProfiMap.

Programmering i PLC-systemet.

Felhantering
Foljande manualer anges som referenser

"User's Manual PROFIBUS DP Interface Module type A1(S])71PB92D"
(MA00200)

"User's Manual MT-modules" (MA00287)

"MELSEC ProfiMap Software Manual" (MA00244)
"MELSEC A Instruktionsmanual" (MA00052)

“User’s Manual FX2N-32DP-IF PROFIBUS DP” (MA00401)
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Allmdn beskrivning av PROFIBUS

2 Allman beskrivning av PROFIBUS

2.1 Oversikt

PROFIBUS &r en internationell, 6ppen fdltbusstandard for ett brett omra-
de av applikationer i sdval tillverknings-, process- som fastighetsautoma-
tion. Den &r standardiserad efter normen EN 50 170 del 2. Detta ger
optimalt skydd for tillverkares och anvandares investeringar och garante-
rar tillverkaroberoende.

Seriella faltbussar som PROFIBUS anvénds idag huvudsakligen for att ut-
byta information mellan automationssystem och decentraliserade filten-
heter.

Endast tvd ledare anvands for att 6verfora all information (dvs ingangs-
och utgangsdata, parametrar, diagnostik, program (géller endast PROFI-
BUS FMS) och spanningsforsorjning till faltenheter (géller endast PROFI-
BUS PA).

PROFIBUS &r det ledande dppna féltbussystemet i Europa och &r accepte-
rat 6ver hela varlden.

I PROFIBUS familjen ingdr tre typer av fédltbussar PROFIBUS DP, PROFI-
BUS PA samt PROFIBUS FMS. Denna kom-igdng-handbok behandlar en-
dast PROFIBUS DP. Dock ges nedan en kort beskrivning av alla de tre
faltbussarna.

PROFIBUS DP (Decentral Periferi):

Optimerad féltbuss for hog hastighet och anslutning av noder till ett 1agt
pris.

Denna version av PROFIBUS ar utformad speciellt f6r kommunikation
mellan PLC-system och decentraliserade I/O pa industrigolvet. PROFI-
BUS DP anviands for att ersétta direktanslutning av 24 VDC eller 0-20 mA
signaler. Standardiserades 1993.

PROFIBUS PA (Process Automation):

Denna féltbuss &dr utformad speciellt for processautomation och mojliggor
att givare och kontaktorer ansluts till en gemensam buss dven i explo-
sionssdker miljo. PROFIBUS PA formedlar bade data och energi 6ver bus-
sen med tvatradsteknologi enligt internationell standard IEC 1158-2.
Standardiserades 1999.
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Allmdn beskrivning av PROFIBUS

PROFIBUS FMS (Field Message Specification):

Faltbussen dr avsedd for kommunikation pa cellniva. Pa denna niva ar det
huvudsakligen PLC-system samt PC och PLC-system som kommunicerar
med varandra.

Inom processautomation dr det i forsta hand funktionalitet och inte snabb
reaktionstid som &r avgorande. Standardiserades 1989.

Kommunikationsoversikt 6ver PROFIBUS DP, PROFIBUS FMS och
PROFIBUS PA.

Ledningsniva
Bussoykeltid ' '

< 100 ms

Cellniva

PROFIBUS-PA

Bussaeykeltid

<100 ms E
Givare
Faltriva

PROFIBUS-PA
Bussaykeltid
<10 ms "

2 | Trans-
mitter
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Allmdn beskrivning av PROFIBUS ‘

2.2 Kommunikationsprincip

PROFIBUS DP ér gjord for att kommunicera med hog hastighet mot I/O-
enheter pa faltniva. Det vanligaste dr att ett PLC-system eller PC-baserat

system fungerar som master for en eller flera bussar med PROFIBUS DP-
enheter. PROFIBUS DP &r en standard som dr mycket stark inom automa-

tions branschen. Mycket av den utrustning som finns pd industrigolvet
kan idag kopplas ihop med PROFIBUS DP.

De utrustningar som finns f6r PROFIBUS DP kan delas upp i tva olika
grupper, master respektive slav.

En master dr en sk aktiv station som kontrollerar trafiken pa ett PROFI-
BUS DP-nétverk. Nar en master far tillgang till bussen (Token) skickar den
cykliskt meddelande till alla konfigurerade och anslutna slavnoder. Mas-
tern kommunicerar med slavnoderna i nodnummerordning. Oftast tar en
kommunikationscykel ute pa ndtverket mindre &n 10 ms.

Enligt PROFIBUS DP standarden finns det tva olika mastrar, klass 1 res-
pektive klass 2.

Klass 1 &r vanligast (Mitsubishi DP master &r enbart klass 1). En klass 1
master utbyter cykliskt data mot sina konfigurerade noder.

En klass 2 master anvdnds som programmerings-, konfigurerings- och
operatorsenhet. Den anvinds vid drifttagning for att konfigurera DP-
mastern eller for att 6vervaka och styra natverket.

Flera klass 1 mastrar kan installeras pa ett PROFIBUS DP-nitverk och
kommunicera mot egna grupper av slavnoder. Férdelen med flera mast-
rar pa ett ndtverk dr att det spar kablage. Nackdelen dr att kommunika-
tionscykeln tar langre tid. Detta beror pa att en budkavle (Token) maste
skickas mellan varje master. Nar en master far Token &r det en klarsignal
for mastern att den far kommunicera mot sina egna noder, detta Token-ut-
byte tar tid.
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Allmdn beskrivning av PROFIBUS

Fraga
D PROFIBUS DP Svar Svar D

I

Bilden beskriver kommunikationen pd ett nitverk med en klass 1 master.

En slav é&r till skillnad fran en master en sk passiv station. Den har ingen
tillgang till bussen utan svarar enbart pa fragor fran en master. Exempel
pa slavar dr I/ O-moduler, operatdrspaneler, frekvensomriktare, ventilpa-
ket, lasermétare, robotar, absolutgivare, PLC-system, PC osv.
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Allmdn beskrivning av PROFIBUS

2.3 Overforingsteknik

RS-485 &r den overforingsteknik (se tabell nedan) som anvands mest av
PROFIBUS.

Dess anvandningsomrade omfattar alla omraden déar det krédvs hog over-
foringshastighet och enkel installation till en lag kostnad. RS-485 anvan-
der en partvinnad, skdrmad kopparkabel med tva ledare. Kopparkabeln
bendmns som ett segment. Ett segment kan maximalt vara 1200 meter.
Varje segment skall termineras i badda dndar. Det innebar att kontakterna i
andarna forses med motstdnd som foérhindrar storningar. Overforingshas-
tigheten kan véljas mellan 9.6 kbit/s och 12Mbit/s. Val av hastighet gors
ndr nédtverket konfigureras i PROFIBUS DP-mastern. Detta sker under all-
mé&nna bussparametrar och géller for alla stationer i ndtverket.

Karakteristiska data for RS-485 overforingsteknologi

Natverksuppbyggnad Linjar buss, aktiva busstermineringar i bada andar.

Overforingsmedia Skarmad, partvinnad kabel.

32 noder i varje segment utan forstarkare. Upp till 126

Antal noder noder med forstarkare.

2.4 Avstand och overforingshastighet

Overfoéringshastigheten beror pé den totala lingden pa4 PROFIBUS DP-
nétverket. Se tabell nedan. Den angivna kabellingden kan forlangas med
olika forstarkare.

Overforingshastigheten ar beroende av totala lingden pa kablaget

Overforings-
hastighet 9,6 19,2 93,75 |187,5 |500 1500 12000
(kbit/s)

Max avstand/
segment (meter)

1200 1200 1200 1000 400 200 100
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‘ Allmdn beskrivning av PROFIBUS

2.5 Protokoll

PROFIBUS baserar sig pa referensmodellen OSI. OSI eller Open System
Interconnection &r en internationell standard enligt normen ISO 7498. I re-
ferensmodellen finns det 7 6verforingsnivaer, dar varje niva har sina spe-
ciellt definierade uppgifter.

PROFIBUS DP anviander sig enbart av nivd 1 och 2 samt av ett enkelt an-
vandargranssnitt.

Niva 1 definierar de fysiska overforingsegenskaperna pa bussen.
Niva 2 definierar hur deltagarna far tillgang till bussen.

Anvéandargranssnittet eller DDLM (Direct Data Link Mapper) definierar
applikationsfunktionerna som ér tillgéngliga for anvandaren liksom sys-
temegenskaperna och egenskaperna hos de olika PROFIBUS DP-enheter-
na.

MELSEC A PLC

r
Masterdel |
[

Slavdel

Lager 7
Lager 6
Lager 5
Lager 4
Lager 3

Lager 2 ”Data Link”- Lager

FMA1/2

Lager 1 ”Physical”- Lager

—_——————— e ——
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Uppbyggnad och installation av PROFIBUS DP-nitverk

3 Uppbyggnad och installation av
PROFIBUS DP-natverk

3.1 Uppbyggnad

Ett PROFIBUS DP-nétverk kopplas ihop av ett antal noder. Varje nod an-
sluts direkt till speciellt PROFIBUS-kablage som &r anpassat for hastighe-
ter upp till 12 Mbit/s. Kabeln ansluts normalt via en standard 9-polig D-
sub kontakt. Kablaget maste forses med termineringsmotstand i bada an-
dar. Termineringsmotstanden gor att inga storningar stor eller omojliggor
datautbyte pa bussen. Alla noder pa niatverket maste forses med ett unikt
stationsnummer.

Mastern och alla slavnoder kan placeras i valfri ordning pa nétverket.

]

Exempel pi ett PROFIBUS DP-niitverk.
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‘ Uppbyggnad och installation av PROFIBUS D P-nitverk

3.2 HKablage

PROFIBUS-kablaget bestar av tva partvinnade ledare med skdrm. Dessa
tva ledare parallellkopplas till varje nod i ndtverket. Sjélva ledaren bestar
av en ren kopparledare, vilket mojliggor 6verforingshastigheter pa upp
till 12 Mbit/s. Skarmen till kabeln ansluts i bada dndar mellan tva modu-
ler. Det innebér att skarmen skyddar mot hogfrekventa storningar.

Nod 1 Nod 2 Nod 3
RxD/TxD-P (3) /\ /\ ® RxDITXD-P
DGND (§ @ ® DGND
VP ® ® ® vp
RxD/TXD-N RxD/TXD-N
Skarm Skarm

Jordnlng av skarm
via D-subkontakt

Kabeltyp
Impedans 135 till 165 Q
Kapacitans < 30 pF/m
Slingresistans | 110 Q/km
Trdddiameter 0,64 mm
Ledningsarea > 0,34 mm?2
Kabelspecifikation

PROFIBUS-kablar finns hos ménga vélkdnda kabeltillverkare. I PROFI-
BUS-guiden finns namn och adresser till dessa tillverkare. For ytterligare
information om PROFIBUS-kablage kontakta Beijer Electronics AB.
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Uppbyggnad och installation av PROFIBUS DP-nitverk

3.3 HKontakter

Normalt anvidnds en standard 9-polig D-subkontakt i ett PROFIBUS DP-

natverk. Noder som ar klassade for IP65 eller IP67 brukar ha andra anslut-
ningsdon. Med en 9-polig D-subkontakt &r det ldtt att installera kablaget.

Ledarna ansluts i kontakten med skruvanslutningar, dvs det behovs ingen
16dning. G & L Beijer Electronics tillhandahaller bade vanliga och sk ter-

minerade kontakter (se nédsta avsnitt om terminering). Produkterna finns

under foljande beteckningar:

PROFIBUS-kontakt  Standard 9-polig D-sub kontakt med tva
anslutningar. Gra farg. Anvands pa noder mitt
i ett PROFIBUS-nétverk.

PROFIBUS-kontakt/T Standard 9-polig D-sub kontakt med en
anslutning. Inbyggd Terminering. Gul farg.
Anviands i bada dndar pa ett PROFIBUS-
nétverk.

Installationsanvisning
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‘ Uppbyggnad och installation av PROFIBUS D P-nitverk

3.4 Terminering

Kopparkabeln eller segmentet skall termineras i badda d&ndar. Med termi-
nering avses att tre olika motstand kopplas in via kontakten pa noden.
Termineringsmetoden kallas aktiv bussterminering, se nedanstdende
bild. For att sékra felfri overforing maste bada busstermineringarna alltid
ha spanning. Ménga tillverkare har forsett sina produkter med en inkopp-
lingsbar bussterminering i enheten eller i busskontakten. Vi rekommen-
derar att kontakter med inbyggd terminering anvénds i bdda d&ndarna av
bussen. Da stors inte kommunikationen om, av ndgon anledning, d&ndno-
derna behover bytas.

I VP (6)

390 Q

Dataledning : RxD/TXDP (3)

220 Q

Dataledning I RXD/TXDN (8)

390 Q

I DGND (5)

Tre motstind kopplas in dd en terminerad kontakt anvinds.

3.5 Stationshummer

Varje ansluten nod i ett PROFIBUS-nédtverk mdste ha ett unikt stations-
nummer. Nodnummer 0-125 &r valbart enligt PROFIBUS-standarden. I
praktiken anvander de flesta tillverkare tva vridomkopplare for install-
ning av stationsnummer, dvs 0-99 &r tillgangliga stationsnummer. Valfria
stationsnummer kan definieras. Det finns inga speciella stationsnummer
som dr knutna till en master eller slavnod. Noderna behover inte sitta i na-
gon speciell stationsnummerordning pa bussen.
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PROFIBUS DP-master

4 PROFIBUS DP-master

Detta kapitel beskriver hardvara, funktionalitet och hantering av in-/ut-
data i en PROFIBUS DP-master. I kapitlet anvands PROFIBUS DP-
mastern A1S]71PB92D version BE (beteckningen BE ses pa framsidan av
modulen) och AJ71PB92D. Eftersom funktionalitet och uppbyggnad ar
exakt samma i bade A1S]J71PB92D och AJ71PB92D bendmns de i texten
som DP-master.
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| PROFIBUS DP-master

4.1 Hardvara

Presentation av hardvara och komponenter i en DP-master.

A1sJ71PB92D
RUN ST
SD/RD O
oiE
REA|
FROMTOOD  ©B3
PRMSETO  ©B2
RSP ERR. 0Bt
FAULTO ~ ©IBO
MODE
0:ONLINE 2 A
1:PRM SET
2:TEST
—

)

oO
OO
°O

\\

Ve

=)
BUS TERMINATION

OFF! N -]

A18J71PB82D

(1) Lysdioder

|

(2) MODE-instéllning

(3) RS-232C granssnitt
(9-polig D-sub hona)

(4) PROFIBUS DP

granssnitt (9-polig D-sub hona)

PROFIBUS /

\

(5) Terminering av bussen

\

BN

\
L

Y

—

AJ71PB92D

=
t
=
o
0000000000000000

el |
>

0:ONLINE1 -0

1:PRM SET MODE

2TEST
E:ONLINE 2

RS-282-C

BUS TERMINATION

oFf (D) ON




PROFIBUS DP-master

Nr Komponent Beskrivning
Visar status pa A(1S)J71PB92D.
Visar driftstatus pa A(1S)J71PB92D.
RUN TILL: Vid normal drift.
FRAN: Om fel intraffat.
SD/RD B!.lnkar vid fungerande kommunikation pa
natverket.
Lyser nar A(1S)J71PB92D har "Token", dvs
TOKEN tillgang till bussen. Alltid till nar bara en mas-
ter anvands pa natverket.
READY Lyser nar modulen ar klar att kommunicera.
. Lyser nar FROM/TO-instruktioner hamtar/
(1) | Lysdioder FROM/TO skickar data mellan CPU och
A(1S)J71PB92D.
PRM.SET Lyser nar MODE-omkopplaren ar installd for
’ konfigurering av A(1S)J71PB92D (MODE 1).
RSP ERR. Lyser nar kommunikationsfel intraffat.
FAULT Lyser nar felaktiga parametrar har laddats
ner.
TEST Lyser nar sjalvdiagnostiktest utfors.
Visar stationsnummer for DP-mastern under
BO - B6 normal drift. Stationsnumret lagras binart.
Visar testtyp under sjalvdiagnostiktest.
(2) | MODE-valjare Val av driftstatus pa A(1S)J71PB92D (O vid leverans)
Val MODE
0 Normal drift i sk MODE O
1 Konfigurering av natverk
2 Sjalvdiagnostik
3-D Anvands ej
E Normal drift i sk MODE E
F Anvands ej
3) RS-232C Kontakt for anslutning av PC med konfigurationsverktyg (Profi-
kontakt Map) vid konfigurering av A(1S)J71PB92D.
) PROFIBUS DP Kontakt for anslutning av A(1S)J71PB92D till ett PROFIBUS DP-
kontakt natverk.




PROFIBUS DP-master

Nr Komponent Beskrivning
Terminerings Har valjs om bussen ska termineras vid A(1S)J71PB92D-modu-
(5) g len. Detta ar aktuellt om modulen sitter forst eller sist i ett bus-

valjare

segment och om inte extern terminering anvands.

Status pa lysdioder vid normal drift i MODE 0 och E

RUN TILL

SD/RD Blinkar med 1s intervall

TOKEN TILL

READY TILL

FROM/TO TILL

PRM.SET FRAN

RSP ERR. FRAN

FAULT FRAN

TEST FRAN

BO - B6 FRAN om stationsnumret ar O p& DP-mastern

Status pa lysdioder vid konfigurering av DP-master

RUN TILL

SD/RD FRAN
TOKEN FRAN
READY FRAN
FROM/TO FRAN
PRM.SET TILL

RSP ERR. FRAN
FAULT FRAN
TEST FRAN
BO - B6 FRAN




PROFIBUS DP-master

4.2 Tekniska data

Tabellen nedan innehéller specifikationer for ett PROFIBUS DP-nétverk
med en A(1S)]71PB92D modul som master.

Tekniska data

Master A(1S)J71PB92D

Kommunikationsprotokoll

EN 50170 del 2/ DIN 19245-T3/IEC 61158

Granssnitt

RS-485

Datadverforings-
hastighet

Avstand (meter)

1 200

9,6/ 19,2 / 93,75 kbit/s

1 000 187,5 kbit/s

400 500 kbit/s

200 1 500 kbit/s

100 12 000/ 6 000/ 3 000 kbit/s

Max avstand

4 800 meter (3 st forstarkare)

Antal slavnoder per master

Max 60 st

Datautbyte/slavnod MODE O

Varje ansluten slav far en fast area med 32
bytes in + 32 bytes ut. (16 register in + 16 regis-
ter ut)

Datautbyte/slavnod MODE E

Varje ansluten slav tilldelas upp till 244 bytes in
+ 244 bytes ut (122 register in + 122 register
ut)

Antal noder per segment

32 st

Antal forstarkare per natverk

3 st

Skarmad och partvinnad tvatrads kabel med

Kablage 0,34 mm? ledningsarea och 135 — 165 Q impe-
dans
Kontakter 9-polig D-subkontakt speciellt anpassad for over-

foringshastigheter upp till 12 Mbit/s.




| PROFIBUS DP-master

4.3 Buffertminne i DP-mastern

Mastermodulen A(1S)J71PB92D &r en specialmodul som innehaller en

processor samt ett internt minne som kallas buffertminne (BFM). Ett buf-
fertminne bestar av ett antal adresser, ddr varje adress motsvarar ett data-
register (16 bitar) i centralenheten.

Adress (dec)

Buffertminnearea

Beskrivning

0-959

Inarea

Har lagras indata fran slavno-
derna i natverket.

960-1919

Utarea

Har lagras utdata som skall till
slavnoder i natverket.

1920-2039

Area for adressinformation

Har lagras antalet in/utbytes som
hanteras av varje slavhod som
konfigurerats i natverket.

2040-2079

Area for kommunikationsfel

Har lagras 8 felkoder. Vid fel pa
en slavnod lagras detaljerad infor-
mation om felet, master-adress,
slavadress samt slav ID. Se aven
kapitlet Felhantering.

2080

Filtrering av fel

Genom att satta bitar i detta
register kan olika typer av fel fil-
treras bort pa slavnoderna

2081

Global kontroll

Med detta register kan man
"frysa" ingangsstatus for en
grupp ingangar och lasa in status.
En grupp utgangar kan tilldelas
utgangstatus och darefter via
detta register "synkronisera"
utgangsaktiveringen pa ett givet
kommando.

2082-2083

Anvands ej

2084

Felfiltreringstid

Efter start av kommunikation akti-
veras denna tid. Under denna tid
registreras inga kommunikations-
fel. Tiden anges i sekunder. Nor-
malt anvands tiden 20 s.

2085-2095

Anvands ej




PROFIBUS DP-master

Adress (dec)

Buffertminnearea

Beskrivning

2096-2110

Area for tillverkarspecifika fel

Varje tillverkare kan skicka felin-
formation till DP-mastern vid fel
pa en slavnod. Informationen lag-
ras enligt PROFIBUS DP-standar-
den. For mer information se
kapitlet Felhantering.

2112-2116 *

Visning av felaktiga stationer

| dessa register visas vilka av de
tillgangliga slavnoderna som ar
OK. For mer information se kapit-
let Felhantering.

2128-2187 *

Buffertminnen visar start pa
indata for slavnod 1-60

| MODE E har noderna ingen forut-
bestamd startadress i buffertmin-
net for ingangarna. Informationen

visar startadress for slavnoder 1-

60.

2188-2247 *

Buffertminnen visar start pa
utdata for slavnod 1-60

| MODE E har noderna ingen forut-
bestamd startadress i buffertmin-
net for utgangarna. Informationen

visar startadress for slavnoder 1-

60.

* Dessa areor finns i AJ71PB92D och A1S]71PB92D med version BE och
uppat (versionsbeteckningen finns pa framsidan av modulen).

Observera!

Om lasning eller skrivning utfors till de delar av buffertminnet som ej anvands garanteras
ej att A(1S)J71PB92D fungerar.
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4.4

1/0-signaler i DP-master

Nedan ges en beskrivning pa de in-/utsignaler som utbyts mellan master-
modulen och PLC-systemets centralenhet. Beskrivningen géller nér signa-
len gar hog.

PLC — A(1S)J71PB92D

A(1S)J71PB92D - PLC

Utgang Beskrivning Ingang Beskrivning
Startar kommunikation pa I
YO PROFIBUS DP-nétverket X0 Kommunikation startad
Nollstallning av kommunika- I
Y1 tionsfel-flagga X1 X1 Kommunikationsfel
v2 Rensar arean med kommuni- X2 Kommunikationsfelsarean ar
kationsfel rensad. Klarsignal for Y2.
Val av hur fel skall lagras
Y3 = 0: Atta sista felen
Y3 lagras i felarean
Y3 = 1: Forsta sju felen
lagras samt alltid det sist
inkomna felet i felarean
. X4 Globalkontroll har utforts
Begaran av globalkontroll ~ —
va (sync/freeze). Y4 skall sattas Om X0 = O nar Y4 gar hog
till noll av PLC-programmet nar | x5 satts globalkontroll-fel X5 hog.
X4 gar hog. | detta lage utfors ej nagon
global-kontroll.
Omstart av kommunikation.
Om A(1S)J71PB92D stoppat
kommgmkaﬂhonen"av nagon Watchdog-timer-fel. Nar time-
anledning ("FAULT"-lampan ; . i
lyser och X1D = 0) out tiden for modulen I6per ut,
YD y ~ XD dvs nar modulen inte far nagot

kan man genom att sla av/pa
YD starta om kommunikatio-
nen igen. Samma effekt fas
genom en reset av PLC-syste-
met.

svar pa sin kommunikations-
begaran, gar XD hog
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PLC — A(1S)J71PB92D A(1S)J71PB92D - PLC
Utgang Beskrivning Ingang Beskrivning
X1B Modul klar att kommunicera
Modul Klar.

Signalen gar hég nar
A(1S)J71BP92D spannings-
X1D satts. X1D ar hog sa lange
inget fel intraffat ("RUN"-lam-
pan lyser och "FAULT"-lampan

ar slackt).
Observera!
Ovanstaende in-/utsignaler galler om mastermodulens grundadress ar O.
Exempel:

Om mastermodulens grundadress ar 20 maste foljande férandring géras i ovanstaende
tabell.

YO - Y1F - Y20-Y3F

X0 - X1F — X20 - X3F

4.5 Beskrivning av in-/utarea i DP-master

I ett fungerande PROFIBUS DP-nitverk med en Mitsubishi DP-master
sker tva olika kommunikationer.

Den forsta kommunikationen sker mellan slavnoderna och DP-mastern.
Dvs kommunikationen pa PROFIBUS DP-nitverket. Ndr kommunikatio-
nen har startats sa lagras automatiskt data fran slavnoderna i inarean i
buffertminnet pd DP-mastern. Data som skall styra ut t ex digitala utgang-
ar i ndtverket laggs ut till utarean i buffertminnet.

Den andra kommunikationen sker mellan centralenheten i PLC-systemet
och DP-mastern. All ingdngsdata och utgangsdata i DP-mastern maste
knytas till fysiska I/O i PLC-systemet. Korskoppling av data sker via
FROM/TO-instruktioner. FROM-instruktionerna hamtar data fran DP-
mastern till centralenheten och TO-instruktionen anvénds for att lagga ut
data till DP-mastern.
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ACPU_ A(1S)J71PB92D

r 1 o
| | | Buffertminne |
: ‘—[From : &l_' Inarea |
| |
| | To |
| —H—[To l——lr Utarea |
T T T T T B | |
A =

has ™ 1]

% je—

Bilden beskriver schematiskt hur datautbyte gir till mellan centralenheten och
slavnoder i nitverket

Inarean bestar av 1920 bytes inarea och 1920 bytes utarea. Varje area har
da 960 buffertminnen och varje buffertminne innehadller 16 bitar.

Buffertminne
0

959
960

Utarea
1919

Bild pd buffertminne i DP-mastern.

Lagring av in-/utdata i buffertminnet kan ske pa tva olika sitt. Antingen
anvinds MODE 0 eller E.

MODE 0 anvidnder den gamla PROFIBUS DP standarden. I MODE 0 far
varje ansluten och konfigurerad slav en fast 32 bytes inarea och en 32
bytes utarea. Observera att PROFIBUS DP &r byte-relaterat, 1 byte ar 8 bi-
tar.
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MODE E anvander den nya PROFIBUS DP standarden som gor det moj-
ligt att utbyta upp till 244 bytes indata respektive 244 bytes utdata per
nod. Det finns inga fasta gréanser for varje nod.

Val av MODE

Val av MODE sker pa tva stdllen, dels vid konfigurering av nidtverket och
dels med MODE-omkopplaren pa DP-mastern. Vid konfigurering av nit-
verket i programvaran ProfiMap véljs MODE ndr DP-mastern konfigure-
ras, se kapitel Konfigurering av DP-master. MODE-omkopplaren pa
mastern sitts i normal drift antingen i ldge 0 for att kora MODE 0 eller ldge
E for att kora MODE E.

MODE 0

Hir foljer en beskrivning av MODE 0 samt begransningarna med detta
lagringssitt.

— DP-mastern kan utbyta 32 bytes indata och 32 bytes utdata till varje
slav. Det motsvarar 16 register i vardera riktningen. Teoretiskt kan en
slavnod max besta av 256 digitala ingangar och max 256 utgangar, totalt
5121/0.

— Observera att in-/utarean &r fast, &ven om slaven enbart har 16 digitala
ingdngar, sd kommer slaven att tilldelas 16 register in och 16 register ut.

— Antal parameter bytes, dvs tillverkarspecifika parametrar som kan ut-
bytas vid uppstart av ndtverket samt nér en slav ater kopplas in pa nét-
verket dr max 34 bytes.

Har foljer ett exempel som visar hur data lagras i DP-mastern i MODE 0.

16 in/ 16 in/ 16 in/ 16 in/
16 ut 16 ut 16 ut 16 ut

Bilden bestdir av fyra slavnoder med vardera 16 ingdngar och 16 utgingar
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De fyra slavnodernas indata och utdata lagras pa foljande satt i buffert-
minnet pa DP-mastern.

Inarea 1

Inarea 4

959

Inarea

= Ingéngar nod 13

* Ingangar nod 7

=+ Ingangarnod 20

T 992

960

*— Utgangar nod 7

975
976

Utarea 1

991

1007]
1008

* Utgangar nod 20

1023

Utarea 4

1904
1919

Lagg marke till att stationsnumret bestammer var indata och utdata skall
lagras i buffertminnet i DP-mastern. Stationen med ldgsta stationsnumret

far alltid forsta in-/utarean.

Lagring av indata

Adress Inarea Adress b15 — b8 b7 — b0
0 Byte 2 slav 1 Byte 1 slav 1
O Indata for slav 1 1| Byte 4 slav 1 Byte 3 slav 1
15
16
0 Indata for slav 2 14 | Byte 30 slav1l | Byte 29 slav 1
31 15 | Byte 32 slavl |Byte 31 slavil
944
0 Indata for slav 60
959

Bilden beskriver hur data lagras i inarean for slavnod med stationsnummer 7

Bit 0 - 15 i buffertminne 0 motsvarar ingang 0 till 15 pa slavnod 7

Bit 0 - 15 i buffertminne 16 motsvarar ingang 0 till 15 pa slavnod 11.
Bit 0 - 15 i buffertminne 32 motsvarar ingang 0 till 15 pa slavnod 13.
Bit 0 - 15 i buffertminne 48 motsvarar ingang 0 till 15 pa slavnod 20.
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Exempel:
Om ingang 2 aktiveras pa slavnoden sa kommer bit 2 att 1-stéllas i BEM 0.

Lagring av utdata

Adress Utarea Adress b15 — b8 b7 — bO
9260 960 | Byte 2 slav 1 Byte 1 slav 1
U Utdata for slav 1 961 | Byte 4 slav 1 Byte 3 slav 1
975
976
0 Utdata for slav 2 974 | Byte 30 slavl | Byte 29 slav 1
991 975 | Byte 32 slavl | Byte 31slavil

1904
O Utdata for slav 60
1919

Bilden beskriver hur data lagras i utarean for slavnod med stationsnummer 7

Bit 0 - 15 i buffertminne 960 motsvarar utgang 0 till 15 pa slavnod 7.
Bit 0 - 15 i buffertminne 976 motsvarar utgang 0 till 15 pa slavnod 11.
Bit 0 - 15 i buffertminne 992 motsvarar utgang 0 till 15 pa slavnod 13.
Bit 0 - 15 i buffertminne 1008 motsvarar utgang 0 till 15 pa slavnod 20.
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Exempel:

Om utgang 5 skall aktiveras pa slavnod 7 sa maste bit 5 1-stdllas i BFM

960.

Observera!

Om udda antal moduler med 8 ingangar eller 8 utgangar anvands bor de sattas sist. An-

nars kan foljande problem uppsta, se foljande exempel med en MT-nod:

MT-DP12 Bussnod
MT-X8 8 ingangar
MT-4AD 4 analoga ingangar

Inarea 1 i buffertminnet pa A(1S)J71PB92D

Kanal 1 byte 1 frdn MT-4AD

Byte 1 fran MT-X8

Kanal 2 byte 3 fran MT-4AD

Kanal 1 byte 2 fran MT-4AD

Kanal 3 byte 5 fran MT-4AD

Kanal 2 byte 4 fran MT-4AD

Kanal 4 byte 7 fran MT-4AD

Kanal 3 byte 6 fran MT-4AD

Al WIN|IPL|O

Kanal 4 byte 8 fran MT-4AD

| det har fallet kommer ej de analoga vardena att kunna adresseras som ett dataregister

(tva bytes). Onddig programmering maste goras for att 16sa problemet.
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MODE E

Har foljer en beskrivning av MODE E samt begransningarna med detta
lagringssitt.

— DP-mastern kan utbyta upp till 244 bytes indata och upp till 244 bytes
utdata till varje slav. Det motsvarar 122 register i vardera riktningen.
Teoretiskt kan en slavnod max besta av 1952 ingangar och max 1952 ut-
gangar, totalt 3904 1/0O.

— Observera att in-/utarean inte &r fast, har slaven enbart 16 digitala in
och det ldgsta stationsnumret sa kommer slavens ingangar att placeras
i buffertminne 0. Om fler noder kopplas in pa nitverket sd kommer dess
ingangar och utgangar att placeras i foljd darefter dvs pa buffertminne
1, 2, 3 osv samt i buffertminne 960 och framat.

— Antal parameter bytes, dvs tillverkarspecifika parametrar som kan ut-
bytas vid uppstart av ndtverket samt nér en slav dter kopplas in pa nit-
verket d&r max 82 bytes.

— Max 60 noder (slavar) kan kopplas in mot en DP-master. Om slavarna
anvander hela in-/utarean pd 244 bytes sd dr det max 7 slavar som kan-
kopplas mot en DP-master i MODE E.

Har foljer ett exempel som visar hur data lagras i DP-mastern i MODE E.

16 in/ 16 in/ 16 in/
16 ut 16 ut 16 ut

Bilden bestir av 4 slavnoder med vardera 16 ingdngar och 16 utgingar
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Lagg marke till att stationsnumret bestimmer var indata och utdata skall
lagras i buffertminnet i DP-mastern. Stationen med ldgsta stationsnumret
far alltid forsta in-/utarean. I detta fall lagras all indata och utdata i totalt
8 buffertminnen.

0 [+ Ingéngar nod 7 960 r— Utgangar nod 7
1 t&— Ingangar nod 11 961 1&— Utgangar nod 11
2 *— Ingangar nod 13 962 *— Utgangar nod 13
3 r<— Ingangar nod 20 963 1+ Utgangar nod 20
¢ < ¢
Lagring av indata
Inarea Adress BFM b15 — b8 b7 — b0
Indata for slavnod 7 0 Byte 2 slavnod 7 Byte 1 slavnod 7
Indata for slavnod 11 1 Byte 2 slavnod 11 Byte 1 slavnod 11
Indata for slavnod 13 2 Byte 2 slavnod 13 Byte 1 slavnod 13
Indata for slavnod 20 3 Byte 2 slavnod 20 Byte 1 slavnod 20

Tabellen beskriver hur data lagras i inarean for slavnod med stationsnummer 7,

11, 13 och 20

Bit 0 - 15 i buffertminne 0 motsvarar ingang 0 till 15 pa slavnod 7.

Bit 0 - 15 i buffertminne 1 motsvarar ingang 0 till 15 pa slavnod 11.
Bit 0 - 15 i buffertminne 2 motsvarar ingang 0 till 15 pa slavnod 13.
Bit 0 - 15 i buffertminne 3 motsvarar ingang 0 till 15 pa slavnod 20.
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Exempel:
Om ingang 2 aktiveras pa slavnoden kommer bit 2 att 1-stéllas i BEM 0.

Lagring av utdata

Utarea Adress BFM b15 — b8 b7 —~ b0
Utdata for slavnod 7 960 Byte 2 slavnod 7 Byte 1 slavnod 7
Utdata for slavnod 11 | 961 Byte 2 slavnod 11 Byte 1 slavnod 11
Utdata for slavnod 13 | 962 Byte 2 slavnod 13 Byte 1 slavnod 13
Utdata for slavnod 20 | 963 Byte 2 slavnod 20 Byte 1 slavnod 20

Bit 0 - 15 i buffertminne 960 motsvarar utgang 0 till 15 pa slavnod 7.

Bit 0 - 15 i buffertminne 961 motsvarar utgang 0 till 15 pa slavnod 11.
Bit 0 - 15 i buffertminne 962 motsvarar utgang 0 till 15 pa slavnod 13.
Bit 0 - 15 i buffertminne 963 motsvarar utgang 0 till 15 pa slavnod 20.

Exempel:

Om utgang 5 skall aktiveras pa slavnod 7 maste bit 5 1-stéllas i BEM 960.

Observera!

Om udda antal moduler med 8 ingangar eller 8 utgangar anvands bor de sattas sist. An-
nars kan foljande problem uppsta, se féljande exempel med en MT-nod:

MT-DP12 Bussnod

MT-X8 8 ingangar

MT-4AD 4 analoga kanaler in

Inarea 1 i buffertminnet pa A(1S)J71PB92D

0 | Kanal 1 byte 1 fran MT-4AD Byte 1 fran MT-X8

1 | Kanal 2 byte 3 fran MT-4AD Kanal 1 byte 2 fran MT-4AD
2 | Kanal 3 byte 5 fran MT-4AD Kanal 2 byte 4 fran MT-4AD
3 | Kanal 4 byte 7 fran MT-4AD Kanal 3 byte 6 fran MT-4AD
4 Kanal 4 byte 8 fran MT-4AD

| det har fallet kommer ej de analoga vardena kunna adresseras som ett dataregister
(tva bytes). Onddig programmering maste goras for att lasa problemet.
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Konfigurationsexempel

Har foljer en beskrivning av ett konfigurationsexempel med enbart en
nod. Exemplet visar hur data lagras i buffertminnet da en mer komplex
MT-nod anvinds i ndtverket. Exemplet forutsitter att noden har det ldgsta
stationsnumret pa bussen.

MT-DP12 Bussnod nr

MT-X16 16 ingangar 1

MT-X16 16 ingangar 2

MT-X16 16 ingdngar 3

MT-Y16T 16 transistorutgangar 4

MT-4AD 4 analoga kanalerin 5

MT-4AD 4 analoga kanalerin 6

MT-4DA 4 analoga kanaler ut 7

MT-4DA 4 analoga kanaler ut 8

MT-Y4R 4 reldutgangar 9

Inarea i buffertminnet pa A(1S)J71PB92D

BFM O Byte 2 fran MT-X16 nr 1 Byte 1 fran MT-X16 nr 1
BFM 1 Byte 4 fran MT-X16 nr 2 Byte 3 fran MT-X16 nr 2
BFM 2 Byte 6 fran MT-X16 nr 3 Byte 5 fran MT-X16 nr 3
BFM 3 Kanal 1 byte 8 fran MT-4AD nr 5 Kanal 1 byte 7 fran MT-4AD nr 5
BFM 4 Kanal 2 byte 10 fran MT-4AD nr 5 Kanal 2 byte 9 fran MT-4AD nr 5
BFM 5 Kanal 3 byte 12 fran MT-4AD nr 5 Kanal 3 byte 11 fran MT-4AD nr 5
BFM 6 Kanal 4 byte 14 fran MT-4AD nr 5 Kanal 4 byte 13 frdn MT-4AD nr 5
BFM 7 Kanal 1 byte 16 fran MT-4AD nr 6 Kanal 1 byte 15 fran MT-4AD nr 6
BFM 8 Kanal 1 byte 18 fran MT-4AD nr 6 Kanal 1 byte 17 frdn MT-4AD nr 6
BFM 9 Kanal 1 byte 20 fran MT-4AD nr 6 Kanal 1 byte 19 fran MT-4AD nr 6
BFM 10 | Kanal 1 byte 22 fran MT-4AD nr 6 Kanal 1 byte 21 frdn MT-4AD nr 6
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Utarea i buffertminnet pa A(1S)J71PB92D

BFM 960

Byte 2 fran MT-Y16T nr 4

Byte 1 fran MT-Y16T nr 4

BFM 961

Kanal 1 byte 4 fran MT-4DA nr 7

Kanal 1 byte 3 fran MT-4DA nr 7

BFM 962

Kanal 2 byte 6 fran MT-4DA nr 7

Kanal 2 byte 5 fran MT-4DA nr 7

BFM 963

Kanal 3 byte 8 fran MT-4DA nr 7

Kanal 3 byte 7 fran MT-4DA nr 7

BFM 964

Kanal 4 byte 10 fran MT-4DA nr 7

Kanal 4 byte 9 fran MT-4DA nr 7

BFM 965

Kanal 1 byte 12 fran MT-4DA nr 8

Kanal 1 byte 11 fran MT-4DA nr 8

BFM 966

Kanal 2 byte 14 fran MT-4DA nr 8

Kanal 2 byte 13 fran MT-4DA nr 8

BFM 967

Kanal 3 byte 16 fran MT-4DA nr 8

Kanal 3 byte 15 frdn MT-4DA nr 8

BFM 968

Kanal 4 byte 18 fran MT-4DA nr 8

Kanal 4 byte 17 fran MT-4DA nr 8

BFM 969

Byte 19 till MT-Y4R nr 9
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5 Konfiguration av natverk med ProfiMap

I ett PROFIBUS DP-nétverk skall samtliga slavnoders egenskaper definie-
ras i DP-mastern. Till varje produkt pa nédtverket skall det finnas en sk
GSD-fil. GSD-filen tillhandahdlls av leverantoren av de enskilda produk-
terna. Anledningen till att den kallas gsd-fil ar att den har filandelsen
*.GSD. GSD star for Geradte Stam Datei pa tyska och kallas &ven Device
Data Base (DDB) pa engelska.

Mitsubishi anvdnder programvaran ProfiMap for att konfigurera ett PRO-
FIBUS DP-ndtverk. ProfiMap anvénds for att konfigurera alla kommuni-
kationsmoduler avsedda for fabrikatsoberoende nitverk. Programvaran
tacker idag PROFIBUS DP, PROFIBUS FMS och MAP/MMS och kan an-
vandas till Windows 95/98/NT och 2000.

e Typfil i Typfil
7/ 7/

5.1 Installation av ProfiMap

Om ProfiMap inte &r installerat, f6lj anvisningarna i ProfiMap-manualen
(MA00244).
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5.2 Start av natverkskonfiguration

— Starta ProfiMap.
— Klicka OK pa startmenyn
— Foljande dialogfonster visas. Skapa nytt projekt.

File Setup Yiew Help

B@|o| @|s]] mlue] x4

Klicka har for att
skapa ett nytt projekt

— I'menyn Select module Type viljs Profibus DP (A(1S)J71PB92D).

Metwork Setup [ %]
Select Module Type
MELSEC Device Profibus DF [4[15U71PBI2D)
802.3 / MAP [AJ71MBEEFZ)
Profibuz Fi4 71PB3EF]
:Profibus DF B0

Valj natverkstyp

— I den meny som visas véljs MODE 0 eller MODE E.
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. 0 0 0 0000 O
—ASPFIPES2D |/0 Dperation Mode Selection

“f'ou need to define the operation mode of your A[1SH71PES2D PROFIBUS/DP
master module. “which operation mode do you want to use?

Mode 0:  This operation mode supports 32 byte send and 32 byte receive data per slave.
Thiz Mode iz compatible to PLC sequence programs previously made for
A15JFIPBE2D parametrized with MELSELC Profitdap 1. or for the older
AJ7IPBI2 madule.

Mode E:  This operation mode supports up to 244 bytes send and/or 244 byte receive
data per glave. The memory structure inzide the A[1SU71PBS20D master module
iz optimized for less delay of PLC sequence program.

— Mode Selection/Model Suppart

DIP Position  A1SJ71PES2D  AJFIPESZD

32 Byte / Operation Maode 0 | 0 |a|| releazes |a|| releazes
244 Hyte / Tiperation Mode E i e |BE and later |a|| Ieleases

Observera!

| ProfiMap version 2.0m och nyare gar det att andra MODE i efterhand. Om MODE skall
andras i aldre versioner maste natverket konfigureras om. Val av MODE andrar inte sattet
att konfigurera slavnoderna.

Denna meny dr huvudmenyn for konfigurering av en DP-master.

[ untitied DP1 =] 3

— Config Module —Access Module

[Prafibus DP (4(15)71PES20) g]ﬂ

-
.
=]

g

“wirjte to A[15 U7 |
Device Databaze Master Parameter Define |/0-5laves | Verly |

ProfiMap har fyra funktionsknappar for konfigurering av nitverket:
Device Database, Master Parameter, Define I/O-Slaves och Write to
A(19)J71.
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Device Database

I denna meny finns ett underhallsverktyg for lagring av GSD-filer och bil-
der pa produkterna, sk bitmappar, i en databas. Har finns fran borjan en-
bart GSD-filer fran Mitsubishi. Menyn anvénds for att lagga till respektive
ta bort GSD-filer. Observera, om GSD-filerna redan finns inlagda i databa-
sen, ga vidare till ndsta funktion.

Master Parameter

I denna meny stélls allménna bussparametrar in, dvs parametrar som gal-
ler for alla slavnoder pa nitverket. Det vanligaste som stélls in har dr 6ver-
foringshastigheten pa nétverket.

Define 1/0-Slaves
Har sker konfiguration av alla slavnoder pa nitverket. Resultatet av kon-
figureringen blir en bindr-fil som skall laddas ner till DP-mastern.

Write to A(1S)J71
Nar konfigureringen &r klar anvdnds denna funktion for att ladda ner
binér-filen till DP-mastern.
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5.3 Underhall av GSD-filer i databasen

— Tryck pa knappen Device Database och foljande formulér visas.

G5D Device Database [16 G5D devices] [ %]

Mote: Only DP-zlave devices are visible within thiz dialog [zorted by group, vendaor and model name).

Slave Device Group Wendor IMitsubishi Electric

140 =l

Available Slave Systems [B]

Revision I\,-'-| 0

Bitmap

MT-DP1ZE

Fx2M modular station

AJ95TE2416T 1600

AJ95TB3I1ED 1601 )

A)95TB32-160T 801 /800 GSD-/DDE-File |Mt12fD"1.gsd
Bitrap-File [Mt12£037 b

Add | Delete | Leave |

Varje enhet i databasen har en GSD-fil och en BMP-fil knuten till sig. GSD-
filerna anvands for konfigureringen medan BMP-filen anvands for att
kunna presentera enheten grafiskt i programvaran. | menyn Slave Device
Group viljs den huvudgrupp produkten tillhor. Under de olika huvud-
grupperna finns olika GSD-filer lagrade med tillhérande BMP-fil.

Leverantoren av produkten &r skyldig att leverera en korrekt GSD-fil. I de
flesta fall finns GSD-filen pa leverantdrens hemsida. Ibland levereras den
med pa diskett tillsammans med noden. En BMP-fil dr en bild som &r lag-
rad i ett standard Windows format, filen har alltid &ndelsen *.BMP. Om
man inte kan fd tag pd nagon kan man gora den sjdlv med hjalp av ett rit-
program. Viktigt att tdnka pa ar att bilden maste uppfylla foljande krav,

Bitmap
Bredd 70 pixlar
Hojd 40 pixlar
Antal farger 16
Filandelse BMP
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Lagg till GSD-filer i databasen

Vilj Slave Device Group dar GSD-filen skall ldggas till.

Klicka pa Add.

Leta reda pa din GSD-fil med browsern.

Klicka pa GSD-filen och darefter p&4 knappen Oppna.

Klicka pa Ja, for att lagga in GSD-filen i databasen.

Leta reda pa BMP-filen med browsern.

Klicka pad BMP-filen och darefter p& knappen Oppna.

Klicka tva ganger pa avbryt for att lagga in BMP-filen i databasen.

Radera GSD-filer i databasen

Vilj Slave Device Group ddr GSD-filen finns som skall raderas.
Klicka pa produkten som skall raderas

Klicka pa knappen Delete. Klicka pa Ja, for att radera GSD-filen fran
databasen.

Observera!

Bade GSD-filen och BMP-filen finns kvar i det eller de underbibliotek dar de lagras, vid ra-
dering av GSD-filer i databasen paverkas inte dessa filer. Dvs filerna kan enkelt installeras
igen i databasen.

5-6



Konfiguration av nitverk med ProfiMap ‘

5.4 Installning av allmanna bussparametrar

— Klicka pa knappen Master Parameter. Foljande dialogfonster visas.

Master Settings [ %]

Madule IA[‘IS]J?‘I FES2D 140 Mode: .

Yendor IMITSUBISHIELEETHIEEDHPDHATID Revizion IBE

Mame IF'BS2D-Mode E
Baudrate I‘I.SDD Mbpz 'l

FDL address =251

ﬂe@d address on PLC [0 - Dx3F]

IU—
IDD—
Ermor action flag ]
Min. slave interval |2U— [1 - B5535] *100 us
ISD—
I‘IDD—

Palling timeaut [1-65535]  “1ms

[rata contral time [1 - E5535] “10 mz

QK I Cancel | Drefault | Bus Param.

Val av parametrar for kommunikation mellan alla produkter pa en buss.

Nedan foljer en beskrivning av de olika parametrarna i dialogftnstret.

Parameter Beskrivning
Name Har anges namn pa natverket.
Har valjs overforingshastigheten pa natverket. Valj mellan
Baudrate 9,6 Kbit/s - 12 Mbit/s. Se kapitlet "Avstand och Over-
foringshastighet".
FDL-adress Har anges mastermodulens stationsnummer i PROFIBUS
(Fieldbus Data Link) DP-natverket. Grundinstallningen ar O.

Har anges grundadress for mastermodulen i PLC-systemet.
Sitter modulen pa adress H70 skall vardet 7 fyllas i pa
Head adress on PLC denna position. Parameter paverkar inte konfigureringen
utan anvands enbart vid skapandet av en programdel (POU)
till MELSEC MEDOC plus.
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Parameter

Beskrivning

Error action flag

Detta ar en automatisk funktion for att nollstalla hela mas-
termodulens in/ut-area nar det intraffar ett kommunika-
tionsfel. Vi rekommenderar att denna ruta lamnas
okryssad.

Min. slave interval

Minsta tidsperiod for en slavpoliningscykel, dvs minsta
tiden mellan tva avfragningar av samma slav. Fér MT-serien
kan denna parameter sattas till 5 dvs 0,5 ms. Det ar alltid
den langsammaste slaven som bestdmmer detta varde.

Polling timeout

Anvands endast vid multimaster system
(mer en 1 master)

Data control time

Alla slavars Watchdog time maste vara mindre én 1/6 av
Data control time.

Download Selection

Val av nerladdningssatt av konfiguration till DP-master. Om
rutan “Use CPU/Network) inte ar ifylld anvands PROFICAB

for nerladdning. Om rutan kryssas i ar det majligt att ladda
ner konfigurationen t ex via PLC-systemets programmering-
sport med standard SC-09. Se avsnitt “Overféring av konfi-
guration till DP-master”

De parametrar i ovanstaende tabell som maste dndras tas upp nedan.

Vilj lamplig overforingshastighet (baudrate) for natverket

Om MELSEC MEDOC plus anvédnds ange grundadress for
A(1S)J71PB92D.

Se till att Error action flag inte &r ikryssad.

Andra Min. slave interval till ritt virde, anvinds enbart MT-serien,
sdttin 5 dvs 0,5 ms.
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Under knappen Bus Param finns alla PROFIBUS-parametrarna tillgangli-
ga och de dr dndringsbara. Parametrarna dndras automatiskt vid val av
olika overforingshastigheter. Parametrar bor inte dndras utan goda kun-
skaper om PROFIBUS DP.

Busz Parameter E

Select Baudrate 12.000 Mbps

— Profibug FOL P.
Slat Time [T_sl] 1000 [1 - B5535] W s
i s [T | [0-ess3s [C000517 e
mag T_sdr ET [U0eeee7  ms

Buiet Time: (T_qui] |9 [0- 255] |D.DDD?50 s
Setup Time [T_set] |1 [ [1-258] ID_DD1 333 TS

Target Rot. Time [T_tr) R0000 [1 - 1048576] |4_1BBBB? ms

GAP factor |1 0 [1-100]
HSa |1 26 [2-126]

bz retry fimit |4 [0-7]
QK I Cancel | Drefault |

5.5 Konfigurering av slavnoder

Detta avsnitt visar hur en slavnod konfigureras. Har anvands en MT-nod
pa ett PROFIBUS DP-nétverk. Kapitel 8 beskriver mer om sjdlva MT-se-
rien.

Uppbyggnad av MT-nod

MT-DP12 MTX16 MT-Y16T MT-4AD MT-4DAV

MT-DP12 Bussnod

MT-X16 16 ingangar
MT-Y16T 16 utgangar
MT-4AD 4 analoga ingdngar
MT-4DAV 4 analoga utgangar
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Konfigurering
- Klicka pa Define I/O-slaves.
En bild av PROFIBUS DP-nitverket visas pa skdrmen. Se nedan.

Metwork Configuration [ %]

‘ ID_ zlave(s] installed, lﬁ are possible. 1/0-Memory Uszage: 0 ] [max. 9604960 words) ‘
— DP-Metwork-Layout —Zoom
PB92D-Madle E |
[0] - Max.

_I - Mom

[ Ea!

Cancel | Lreate POU |

— Klicka med vénster musknapp pa nitverket.

- Klicka pa hoger musknapp och vilj Insert DP-Slave. Dialogfonstret
Device Database visas. Hér viljs vilken nod som skall konfigureras.

5-10



Konfiguration av nitverk med ProfiMap ‘

— Vilj kategorin I/O och sedan MT-DP12.
Slave Parameter Settings [ %]
Model [MT-DF12 Revision
Vendar [Mitsubishi Electric [vio
— Slave Propertie:
Mame IW
FDL Address [1zz | 0-128]
™ watchdog w atehdog bme IU [0 FE55] s
min T_sdr !
Group identification number [ Gpl T Gp2 I Gp3 [ Gp4
[T Gps [ GpE [T Gp?7 [T Gpg
V' Active ™ Sync (Dutput] ™ Freeze (Input]
= Addiessesim MELSEC SR eman:
[rput BRI Device INone j ID =] f ID—
it CRUIDEvce [Nene | |0 [0-0] w o
Cancel | Drefault | User Param. | Select Modules |

Nedanstdende tabell ger en beskrivning av de olika parametrarna i fore-

gdende dialogfonster.

Parameter

Beskrivning

Name

Namnet pa slaven. Anvands i dokumentationssyfte.

FDL-adress

Installning av slavens stationsnummer.

Watchdog

Denna ruta kryssas i om slaven skall anvanda Watchdog-
funktion. Funktion innebar att slaven mater tiden mellan till-
fallena mastern far kontakt med den. Overstiger denna
tiden (Watchdog time) installt varde kopplas alla utgangar i
felsakert lage. | de flesta fall innebar detta att utgadngarna
nollstalls.

Watchdog time

Har stalls tiden for Watchdog-funktionen. Far ej overstiga
1/6 av Data Control Time i Master settings.

Min T_sdr

Minsta tiden for slaven innan den far ge tillbaka svar pa
fraga fran master. Far ej andras.

Group indentification nr

PROFIBUS DP stodjer globalkontroll dvs synkronisering av
in-/utgangar. Slavar i ett natverk kan delas in i olika grupper
(1-8). Genom att valja gruppnummer och synkroniserings-
funktion Sync och/eller Freeze mojliggdr man en global
kontroll av slaven. Synkroniseringen sker via PLC-program-
met.
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Parameter

Beskrivning

Active

Om slaven existerar fysiskt i natverket skall denna ruta
vara ikryssad. Slavar som inte existerar fysiskt men som
skall laggas till senare kan anda konfigureras genom att
krysset i Active-rutan tas bort.

Sync

Om denna ruta ar ikryssad mojliggors synkronisering av sla-
vens utgangar med andra slavars utgangar i en bestamd
grupp. Slaven maste stédja Sync-funktionen.

Freeze

Om denna ruta ar ikryssad mojliggors synkronisering av sla-
vens ingangar med andra slavars ingangar i en bestamd
grupp. Slaven maste stodja Freeze-funktionen.

Start Adress in CPU
Memory

Om man vill skapa en programdel (POU) till MELSEC
MEDOC plus kan man via denna meny korskoppla slavno-
dens |/0 direkt till fysiska I/0 i PLC-systemet. Resultatet av
konfigurationen kommer att anvands i programdelens
FROM/TO-instruktioner.

Foljande parametrar i ovanstaende tabell behover dndras.

— Ange instéllt stationnummer for slaven.

— Ange Address in MELSEC CPU Memory om du vill skapa en pro-
gramdel till MELSEC MEDOC plus.
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Modulval

For de flesta moduler racker det med att fylla i uppgifterna som redovisas
i avsnittet Konfigurering. De moduler som har olika konfigureringsval el-
ler &r moduldrt uppbyggda behover ytterligare information for att funge-
ra. Konfigurering sker under knappen Select Modules. Om knappen dr
aktiv (dvs konfigureringsval finns tillgangligt) maste &ven denna sida fyl-
las i. Dialogen &r fabrikatsberoende och utseendet beror pa vilka val som
finns inskrivna i GSD-filen till slavnoden. Hér visas ett exempel pa konfi-
gurering av en MT-nod.

Slave Modules [ %]
~Info

4 Modules installed, 16 are possible. Max. Data size: 192 Byte(s]
1/0 uzage: 10 Ao Bivte(s] Maw. 140 sizes: 192 ez Bivte(s]

User_Prm_Data usage: 12 Bivte(s] Max. User_Prm_Data size: |32 Bivte(s]

— Module Configuration

Mote:  |f you gelect an inzstalled module (1] and than press Add, the selected module [4] from the
available list box will be inzerted in the ot befare [1). If you don't select any installed module, [4)
will be inzstalled into the next free module slat.

Available Modules [Slot] Inzstalled Module
[000] MT-=16
[001] MT-v16T
[002] MT-440
B [003] MT-4Day
()8 I Cancel |

Till vanster visas tillgiangliga moduler i MT-serien. Genom att dubbel-
klicka pa modulerna viljs de successivt in till listan pa hoger sidan. I detta
fall har nedanstdende MT-nod konfigurerats upp. Observera att moduler-
na har satts in i listan Installed modules enligt fysisk plats pa bussnoden,
fran vanster till hoger.

Om en modul skall tas bort frdn listan Installed modules markerar du
modulen och klickar pa knappen Remove. Om en modul skall ldggas till
mitt i listan Installed modules placerar du markoren pa den position dir
modulen skall ldggas till och dubbelklickar pa en ny modul i listan Avail-
able Modules.
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MT-DP12 MTX16 MT-Y16T MT-4AD MT-4DVA

Fysisk uppkoppling av konfigurerad nod.

Installning av parametrar

Varje tillverkare av slavnoder kan skicka extra parametrar till sin slavnod.
Parametrarna skickas till noden vid uppstart av ndtverket samt om noden
temporért har kopplats ur och sedan in igen pa natverket.

Parametrarna &r fabrikatsberoende och anvinds for att stélla in slavno-
dens arbetssitt. | nedanstdende exempel finns de parameterval som ér till-
géangligt for bussnoden MT-DP12 och de fyra I/ O-moduler som
konfigurerats.

Extended User Parameters [ %]
P ter Location
Module Slat Mumber I
Uszer_Prm_Data Offzet ID
User_Pim_Data_Size |2 [~ Edit Unsigned as hex
-~ Parametrize DF Slave/Module
Hr. Parameter Hame Value Setting Comment |

4

00 - |Diagnosis message allovved zel. value = (0) |

[ 4[> [\ Globals {MT-<16 A& MT-Y1BT A MT-4AD A MT-4DAY 7

Edit Hex | Cancel | Drefault
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Extended User Parameters

P ter Location
Module Slat Mumber |1
Uszer_Prm_Data Offzet |3
User_Pim_Data_Size |1 [~ Edit Unsigned as hex

-~ Parametrize DF Slave/Module

Hr. Parameter Hame Value Setting Comment

o0; | On Error Erase output x| zel. value = (0)
01: | Diagnosis at low voltage report zel. value = (0)
02 |Diagnosis at short circuit report zel. value = (0)
03 | Byte swapping Mo byte swapping zel. value = (0)

4' :Ii Glohals A MT-x16 A MT-Y16T {MT-2A0 A MT-40AY 7

EdtHer | ok |

Cancel | Drefault

Observera!
Varje del pa noden har fatt en flik. Under varje flik finns det valbara parametrar.

Nedanstdende tabell visar en enkel forklaring pa parametrarna i MT-
Y16T. En 6versikt av alla parametrar till modulerna i MT-serien finns un-
der avsnittet Parameterval.

Nr Parameter namn Nr Val av installning
00 On Error 0 Erase output (nollstall utgangar)
(vid kommunikationsfel) 1 Keep value (behall utgdngsstatus)
o1 |Diagnosis at low voltage 0 Report (meddela fel)
(1ag spanning) 1 Not report (meddela inte fel)
o | Diagnosis at short circuit 0 Report (meddela fel)
(kortslutning) 1 Not report (meddela inte fel)
0 Ingen byteswa
03 Byte swapping & w P
1 Byteswap
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Nér parametrarna &dr korrekt instédllda, klicka pa OK for att ga tillbaka till
konfigureringsmenyn.

Observera!

Nar anvands byte swap i MT-serien? Nar MT-modulerna anvands tillsammans med en Mit-
subishi DP-master skall alltid valet No byte swapping vara valt. Om t ex MT-Y16T anvands,
lagras de 16 utgangarna i nummerfoljd i buffertminnet i DP-mastern. Om byte swap valjs
kommer O-7 att placeras i buffertminnet dar normalt utgang 8-15 placeras och utgangarna
8-15 placeras dar normalt 0-7 placeras. | praktiken byter 8 bitar plats med varandra, 8
bitar ar en byte, darav namnet byte swapping. Normalt anvands byte swapping tillsam-
mans med andra leverantérers DP-master, enheter dar data lagras pa annat satt.

| andra konfigureringsmjukvaror kallas detta val inte byte swap utan Motorola eller Intel.
Mitsubishi DP-master anvander Intel-format som standard.

Skapa programdel (POU) for MELSEC MEDOC plus

Anvands MELSEC MEDOC plus for programmering av PLC-systemet gar
det att knyta I/O i ndtverket direkt till fysiska I/O i PLC-systemet via
ProfiMap. Korskoppling av gors separat for varje slavnod i foljande dia-
logruta.

Addresses in MELSEC CPU Memory
Input CPU Device INone j IU [0} 1] i ID
Output CPU Device  [None =] Jo (- 0] to |u

QK | Cancel | Drefault | QserParam.l

Exempel pa I/O i slavnod som skall korskopplas till fysiska I/O i PLC-
systemet.

Observera!
Installningarna av dessa I/0 paverkar inte pa nagot satt konfigurationen av noderna. Om
inte programdelen (POU) i MELSEC MEDOC plus skall anvandas behdver dessa dialogrutor
inte fyllas i.
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Nar data dr ifylld for alla slavnoderna klickar du pa Create POU. Vilj var
programdelen skall placeras pa hdrddisken. Programdelen kan sedan en-
kelt importeras till MELSEC MEDOC plus. Ar MODE 0 invalt vid konfi-
gurering av DP-mastern kommer programdelen att vara i MELSEC
instruktionslista. Med MODE E ldggs programmet in i IEC instruktions-
lista. MELSEC MEDOC plus programdel (POU) beskrivs i kapitlet Pro-
grammering i PLC.

Observera!
Programdelen innehaller ingen initiering av DP-mastern eller hantering av felkoder, kom-
plettera programmet aven med dessa delar. Se kapitel 6 och 7.

Fardigt natverk

Nar natverket dr fardigkonfigurerat visas en grafisk bild av nétverket. Bil-
den kan inte redigeras pa ndgot sétt. Den fungerar som en presentation av
alla ingdende slavnoder i ndtverket och gor det enkelt att i efterhand for-
dndra bussparametrarna samt slavnodernas egenskaper.

— DP-Metwork-Layout

PBES2D-Mode E
11—

Fram1_0 FRA&-340
[34] [5E]

=Ny 7

T E
FON-32MT-DP
[123]

Kl [— i

Cancel Lreate POU |
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5.6 Overforing direkt till DP-master

Resultatet av ett konfigurerat nitverk lagras i en bindr-fil som skall 6ver-
foras till DP-mastern. I DP-mastern lagras sedan denna information i ett
EEPROM. Overforingen av binar-filen till DP-mastern kan ske pa olika
sdtt, detta beror pa vilken version av ProfiMap, DP-master och PLC-sys-
tem som anvinds. I detta avsnitt beskrivs hur en konfiguration direkt kan
laddas ner till DP-mastern via dess RS-232C port.

Persondator A(1S)J71PB92D
RS-232C RS-232C
9-polig hona 9-polig hane
DC 1 1 F
R 2 \A\ 2 R
S 3 3 'S
DT 4 \H\ 4 DT
S 5 5 S
DS 6 /—v/ 6 DS
RT 7 7 RT
CT 8 :I |: 8 CT
RI 9 9 RI

Uppbyggnad av programmeringskabel for PROFIBUS, (PROFICAB)

Observera!

| ProfiMap 1.0 till ProfiMap 2.0m anvands enbart en specialkabel for att éverfora konfigu-
rationen fran datorn till A(1S)J71PB92D. Kabeln har beteckningen PROFICAB (artikelnr.
31.317.3005).

Detta satt att dverfora data fungerar aven med ProfiMap 3.X, men i denna version kan
aven en SC-09 anvandas for att dverfora konfigurationen vilket géor PROFICAB 6verflodig.
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Overforingen kan enbart ske d& PLC-systemet r i stopplédge och DP-mas-
tern dr satt i Konfigureringsmode. Folj nedanstdende steg:

Anslut PROFICAB till RS-232-C porten pa DP-mastern
Satt PLC-systemet i stopplége.

Satt vridomkoplaren pa DP-mastern i ldge 1.

Gor reset pa PLC-systemet.

Tryck pa knappen Write to A(1S)J71. Foljande formular visas.

Write parameters to A[1SN71PB92D [via R5-232) E
— Operating Hints ...

[1] Fleaze make sure that during write no other data transfer iz executed with the
network module (e.g. TO/FROM instructions).

|[2] Check that the blue zerial cable is attached corectly to PC and PES2D.

[3] &fter write iz completed, set the ratary DIP switch back to operating mode as
shown below and reset the PLC-CPLU. You can use "Werify' to test after write.

DIP while wiriting [parametrize]: o DIF after write [operate): e

Start now write parameters to A[1SU7F1PBS20?

Cancel |

- Klicka pa OK. Overféringen startar.
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Writing to A[15M71PB92D ]

Actual Statu
0% 100 %

MELSEC ProfiMap -]

@ [rata transfer completed.

— Klicka OK nir overforingen &r klar.

— Stdll vridomkopplaren pd DP-mastern i ldge O eller E, vilket ldge beror
pa vilken MODE som valts i konfigureringen i ProfiMap.

— Gor reset pa PLC-systemet.

Nu &r konfigureringen klar.

Observera!
En nerladdad konfiguration kan inte hamtas tillbaka. Lagra alltid en backup pa den senas-
te versionen av ProfiMap-projektet.
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5.7 Overforing via programmeringsport till
DP-master

Resultatet av ett konfigurerat nitverk lagras i en bindr-fil som skall 6ver-
foras till DP-mastern. I DP-mastern lagras sedan denna information i ett
EEPROM. Overforingen av binér-filen till DP-mastern kan ske pa olika
sdtt. Vilket beror pa vilken ProfiMap-version, DP-master och PLC-system
som anvéands.

I detta avsnitt beskrivs hur en konfiguration laddas ner till DP-mastern
via programmeringsporten pa PLC-systemet. Denna funktion finns till-
ganglig for alla AnSH/AnU/QnA(S) cntralenheter. Det &dr ocksa mojligt
att kommunicera med ett PLC-system som sitter ute i ett

MELSEC NET/10-nétverk och konfigurera dess DP-master. I tva exempel
visas hur detta hanteras.

Funktionerna finns tillgangliga i ProfiMap 3.X och forutsatter att
A1S]71PB92D anvdnds med minst mjukvaruversion G respektive
AJ71PB92D med minst mjukvaruversion C. Versionsnumret pa mjuk-
varan finns pa framsidan av DP-mastern. Under lysdioderna finns tva
bokstaver, den forsta bokstaven visar hardvaruversion och den andra
mjukvaruversion.

Overfoéringen kan ske till DP-mastern dven niar PLC-systemet dr i RUN-
lage. Forutsattningen dr att FROM/TO-instruktioner som hamtar respek-
tive ldimnar in-/utgangsstatus till DP-mastern dr franslagna.

Nedanstaende bild visar anldggningen i de tva exempel som skall beskri-
vas i detta avsnitt.
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PC MELSEC Net/10 natverk nr 2
ProfiMap 3.0
|
|
|
|
|
|
MELSEC Net/10
Q4ACPU AJ71PB92D
PLC 1 QET1 adress
H40
Station No. =1
MELSEC Net/10
Q2AS
PLC 2
Station No. =2
MELSEC Net/10
A(1S)J71PB92D
Q2AS adress
PLC 3 Target Station H20
No. =3

Bilden visar uppkoppling for exempel 1 och 2
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Exempel 1
Overforing av ProfiMap-konfigurering till DP-master som sitter i PLC 1.

Hantering i ProfiMap

— Gatill menyn Master Parameter. Fyll i Head address on PLC, dvs ange
vilken adressplats DP-mastern sitter pa. I exempel 1 &r huvudadressen
H40, stryk sista nollan och sétt in 4 pa denna plats.

Master Settings E

Module  [ASHFIPBSZD VOMode: | (G

15J714171
Yendor IMITSUBISHIELEETHIEEDHPDHATID Revision |>=BE.-"AA

Mame |FE32D-Made E
Baudrate I‘I.SDD Mbpz 'l

FDL address ID [0-125]
Head address on FLC |D4 [0=0 - 03F] Get HAl

Ermor action flag ™ Goto 'Clear' State

Min. slave interval |2U [1-65535]  “100us
Palling timeaut |50 [1-65535]  “1ms

[Diata control time 100 [1 - BB535] *10 mz

Download Selection I~ Use CPU/Metwark Select Port |

Cancel | Drefault | ﬁusParam.l

Ange Head address for DP-mastern

— Kryssa i Download Selection - Use CPU/Network, alternativt tryck
Select NW om det redan finns en eller flera konfigureringar.

— Tryck pa Clear for att nollstilla arbetsfélten.

— Tryck pa Define for att vélja kommunikationssitt.
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— Vilj QnA-CPU i anslutningsval.

Unit Selection E

Chooze the unit type that iz uged to connect your PC with the PLC:

MELSEC Urit IQnA-EIF'U [RS 422 CPU port)

'GETT (ne Ethemet board)
ACPU [RS 422 CPU port)
| QK I Cancel

— Vilj anslutningssatt

— Vilj ddrefter lokal eller remote anslutning, Vilj None eftersom DP-mas-
tern &r placerad i samma PLC-system som innehaller anslutningen.

Metwork Selection [connect via GnA-CPU (RS 422]] E

Type of network that is installed to access the target CPU [PES2D-host):

MELSELC Metwark

INone [local CPU is the PESZD host)

(None [loc

H 8| CPL iz the PBS
MELSECHET A0 [PES2D

il
n remote CPU-Rack]

o]

Cancel |

— Borja konfigurera forbindelsen

Parametrize CPL /Metwark

Hr. Parameter Hame Value Setting Comment
00; | Target Metwark Mo, 1] [0x0, O:x1.. .0xFF]
01: | Target Station Mo. FF [0:x1...0x40, 0xFF]
02 F| Target CPU Type Q44 _'I =l value = (207
03 | Serial Port Mumber COM A zel. value = (1)
04: | Serial Baud Rate 19.2 KBaud =el. value = (19200
05 | Time Cut (in ms) G000 [6000...100000]

— En beskrivning av de ingdende parametrarna ges nedan

Parametrar

Beskrivning

Target Network No

Finns DP-mastern i ett MELSECNET/10-natverk kan denna
programmeras via detta natverk. Ange har vilket MELSEC-
NET/10-natverk man vill komma at, HO-HFF (0-255). Valj HO
eftersom inget natverk finns i exemplet.

Target Station No

Stationsnummer pa PLC-system i MELSECNET/10-natverket
dar DP-mastern finns, stalls in mellan H1-H40, HFF (1-64,
255). Valj HFF eftersom DP-mastern sitter lokalt ansluten pa
PLC-systemet i exemplet.

Target CPU Type

Ange vilken typ av PLC-system som ar bestyckat med en DP-
master.
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Serial Port Number Ange vilken serieport som skall anvandas i datorn.

Serial Baud Rate Ange onskad oOverforingshastighet, 19 200 baud i exemplet.

Installbar timeout for natverksanslutning. Anvand grundvar-

Time Out det 6 000 ms.

— Tryck pa knappen Write to A(1S)]J71.
- Klicka pa OK
- Klicka pa Ja. Overforingen startar.

MELSEC ProfiMap B

The PESZD unit iz currently in mode 'E".
Profitd ap will clear this mode and set mode 1' temparary.

.
Thiz will alzo stop all DP data exchange [activated by DP-POLN

Continue operation’?

MODE pi DP-master dndras automatiskt till konfigureringslige
- Klicka pa OK tva génger. Overforingen 4r klar.

Observera!
Glom inte att stoppa alla FROM/TO-instruktioner till DP-mastern under nerladdning av ny
konfiguration, alternativt stall PLC-systemet i stopplage.

Exempel 2

Overforing av ProfiMap-konfigurering via programmeringsporten pa
PLC-system till DP-master som dr placerad ute i ett MELSEC NET/10-
natverk. Uppkopplingen bestar av tre PLC-system och en dator. Datorn
kopplas till programmeringsporten pa PLC 1. Mellan PLC 1, PLC 2 och
PLC 3 kopplas ett riktigt MELSEC NET/10-ndtverk, detta nitverk tillde-
las nummer 2. DP-master som skall konfigureras sitter pa PLC 3
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Hantering i ProfiMap

— Ga till menyn Master Parameter. Fyll i Head address on PLC, dvs ange
vilken adressplats DP-mastern sitter pa. I exempel 2 &r huvudadressen
H20, stryk sista nollan och sétt in 2 pa denna plats.

Madule IA[‘IS]J?‘I FES2D 140 Mode: .
15471471
Wendor |MITSUBISHI ELECTRIC CORPORATID  Revision |>=BE£AA
Name |FE32D-Made E
Baudrate I‘I.SDD Mbpz 'l

FDL address ID [0-125]
Head address on FLC |D2 [0=0 - 03F] Get HAl

Ermor action flag ™ Goto 'Clear' State

Hin. slave interval |2U [1-65535]  “100us
Palling timeaut |50 [1-65535]  “1ms

[Diata control time 100 [1 - BB535] *10mz

Download Selection I~ Use CPU/Metwark Select Port |

Cancel | Drefault | ﬁusParam.l

Kryssa i Download Selection - Use CPU/Network, alternativt tryck
Select NW om det redan finns en eller flera konfigureringar.

Tryck pa Clear for att nollstélla arbetsfalten.

Tryck pa Define for att vilja kommunikationssatt.
Vilj QnA-CPU i anslutningsval.

Type of network that is installed to access the target CPU [PES2D-host):

MELSELC Metwark INone [local CPU is the PESZD host)
[Hone floc

M ~al CPL iz the PES20 hy
MELSECMETA10[PBS2D iz in remote CPU-Rack)]

(] 3 I Cancel

— Vidlj anslutningssatt
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— Vilj lokal eller remote anslutning. Vilj MELSECNET/10 eftersom DP-

master dr placerad ute i MELSECNET /10-nétverket.

Type of network that is installed to access the target CPU [PES2D-host):

MELSELC Metwark

|More (lacal CPU is the PB32D host) =l

— Starta konfiguration av forbindelsen

P trize CEL /M etwork

Hr. Parameter Hame Value Setting Comment
00; F| Target Metwaork Mo, 2 [0x0, O:x1.. .0xFF]
01: | Target Station Mo. 3 [0:x1...0x40, 0xFF]
02 | Target CPU Type Q24 T Q2AS zel. value = (17
03 | Serial Port Mumber COM A zel. value = (1)
04: | Serial Baud Rate 19.2 KBaud =el. value = (19200
05 | Time Out (in ms) 10000 [G000....100000]

4 I : I\ Network Settings /

En beskrivning av de ingdende parametrarna ges nedan

Parametrar

Beskrivning

Target Network No

Finns DP-mastern i ett MELSECNET/10-natverk kan denna
programmeras via detta natverk. Ange har vilket MELSEC-
NET/10-natverk man vill komma at, HO-HFF (0-255). Valj H2 i
exemplet.

Target Station No

Stationsnummer pa PLC-system i MELSECNET/10-natverket
dar DP-mastern finns, stalls in mellan H1-H40, HFF (1-64,
255). Valj H3 eftersom DP-mastern sitter ansluten pa PLC-
systemet med stationsnummer 3 i MELSECNET/10-natver-
ket.

Target CPU Type

Ange vilken typ av PLC-system som ar bestyckat med en DP-
master.

Serial Port Number

Ange vilken serieport som skall anvandas i datorn.

Serial Baud Rate

Ange onskad overforingshastighet, 19 200 baud i exemplet.

Time Out

Installbar timeout for natverksanslutning. Anvand grundvar-
det 6 000 ms.
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— Tryck pa knappen Write to A(1S)J71.
- Klicka pa OK
— Klicka pa Ja. Overforingen startar.

MELSEC ProfiMap ]

The PESZD unit iz currently in mode 'E".
Profitd ap will clear this mode and et mode 1' temparary.
Thiz will alzo stop all DP data exchange [activated by DP-POLN

Continue operation’?

MODE pi DP-master dndras automatiskt till konfigureringslige
— Klicka pd OK tvé génger. Overféringen &r klar.

Observera!
Glom inte att stoppa alla FROM/TO-instruktioner till DP-mastern under nerladdning av ny
konfiguration, alternativt stall PLC-systemet i stopplage.
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5.8 Overforing av konfiguration via Ethernet till
DP-master

Resultatet av ett konfigurerat nitverk lagras i en bindr-fil som skall 6ver-
foras till DP-mastern. I DP-mastern lagras sedan denna information i ett
EEPROM. Overforingen av binér-filen till DP-mastern kan ske pa olika
sdtt, detta beror pa vilken version av ProfiMap, DP-master och PLC-sys-
tem som anvands.

I detta avsnitt beskrivs hur en konfiguration laddas ner till DP-mastern
via ett Ethernet-kort pa PLC-systemet. Denna funktion finns enbart pa
QnA(S) centralenheter. Det dr ocksa mojligt att gd vidare ut till ett PLC
som sitter i ett MELSEC NET/10-nétverk och konfigurera dess DP-master.
I tva

exempel i detta avsnitt visas hur man konfigurerar detta, samt vilka in-
stdllningar och program som behtvs i MELSEC MEDOC plus samt
GPPWin.

Dessa funktioner finns tillgdngliga i ProfiMap 3.X och forutsitter att
A1S]71PB92D anviands med minst mjukvaruversion G respektive
AJ71PB92D med minst mjukvaruversion C. Versionsnumret pa mjukva-
ran finns pd framsidan av DP-mastern. Det sitter tvd bokstdver under lys-
dioderna, den forsta bokstaven visar hardvaruversion och den andra
mjukvaruversion.

Overfoéringen kan ske till DP-mastern dven niar PLC-systemet dr i RUN-
lage. D4 maste de FROM/TO-instruktioner som hdmtar respektive lam-
nar in-/utgangsstatus till DP-mastern vara franslagna.

Nedanstaende bild visar de tva exempel som skall beskrivas i detta av-
snitt.
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PC
ProfiMap 3.0 I _______ Virtuellt MELSEC Net/10 nr 1
Station No. MELSEC Net/10 natverk nr 2
PC Side=H3F
|
|
|
|
|
|
Station No. MELSEC Net/10
E71=H40
Q4ACPU Q AJ71PBO2D
PLC 1 QE71 adress
H40
IP Adress Station No. =1
MELSEC Net/10
Q2AS
PLC 2
Station No. =2
MELSEC Net/10
A(1S)J71PB92D
Q2AS adress
PLC3 Target Station H20

No. =3

Bilden visar uppkoppling for exempel 1 och 2
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Exempel 1

Overforing av ProfiMap-konfigurering till DP-master via en Ethernet-
modul i PLC-system.

PLC-program i MELSEC MEDOC plus

ProfiMap anvinder protokollet UDP/IP som transportprotokoll. For att

kunna anvédnda AJ71QE71 maste IP-adressen anges, i exemplet anvands
IP-adress 192.168.96.2 (HCO0A86002). Exemplet forutsatter att kortet sitter
pa kortplats 0. For att aktivera instdllning av IP-adress maste Y19 aktive-
ras (Y19+huvudadress pa modulen).

DTOP_M SET_M
TRUE— EN EMNO EM  ENO -
1EHCEARR002 — = d —1Y19
1680 — n1
00— n2
1—n3

Bilden visar exempel pd instillning av IP-adress

PLC-parametrar i GPPWin

I GPPWin behovs inget PLC-program. Instédllningar gors i menyn Net-
work Parameter i GPPWin.

Unit Mo.1 Unit Mo.2
MNetwork Type | Ethermet » [MMNET 1 0[Cantralling station) -
Start 140 Mo, 0000 ooz
Metwork No. 1 2
Tatal Ma. 3
Group Mo, 1]
Station Mo. B4
|PaddressDEC 192.168. 96. 2
MMET #10 routing information Metwork range assignment
FTP Parameters
Fiouting infarmation Fiefrezh parameters

Unit No.1 visar instillningar for Ethernetmodulen

Parametrar Beskrivning
Network Type Val av natverkstyp, i detta exemplet Ethernet
Start 1/0 No. I(-)Iuvudadress pa Ethernetkortet i PLC-systemet. O = kortplats
Network No Installning av natverksnummer pa det virtuella MELSEC NET/
' 10-natverket mellan PC och Ethernetmodulen i PLC, valj 1
Group No. Valj gruppnummer = 0
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Station No. Stationsnummer pd Ethernetkortet i PLC-systemet, valj 64
Installning av IP-adress pa Ethernetkortet i PLC-systemet
IP Address anvand 192.168.96.2

Forklaring till nitverksinstillningar

Hantering i ProfiMap

— Ga till menyn Master Parameter. Fyll i Head address on PLC med DP-
masterns adress pa bottenplattan. I exempel 1 &dr detta H40, stryk sista
nollan och ange 4 pd denna plats.

Master Settings [ %]

Module  [ANSHFIPBSZD VOMode: |

15J714171
Yendor IMITSUBISHI ELECTRIC CORPORATID  Revision |»=BE/AA

Mame |FE32D-Made E
Baudrate I‘I.SDD Mbpz 'l

FDL address ID [0-125]
Head address on PLC |D4 [0=0 - 0w3F] Get HAl

Ermor action flag ™ Goto 'Clear' State

Min. slave interval |2U [1-65535]  “100us
Palling timeaut |50 [1-65535]  “1ms

[Diata control time 100 [1 - BB535] *10 mz
Download Selection ol Select Port |

QK I Cancel | Drefault | ﬁusParam.l

Ange huvudadress for DP-master

— I menyn Master Parameter, kryssa i Download Selection/Use CPU/
Network alternativt tryck pa knappen Select NW om en eller flera in-
stallningar redan ar konfigurerade.

— Tryck pa Clear for att nollstilla arbetsfélten.

— Tryck pa Define for att vilja kommunikationssatt.
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— Anslutningsval, vélj QE71

Unit Selection E

Chooze the unit type that iz uged to connect your PC with the PLC:

MELSELC Unit IQE?‘I [Qnd Ethernet board]

(UE 1 [Lna Ethemet board]
A4-CPU [RS 422 CPU port)
| (] 3 I Cancel

Vilj anslutningssitt

— Val av lokal eller remote anslutning. Vélj None eftersom DP-mastern &r
placerad i samma PLC som Ethernet-anslutningen.

Metwork Selection [connect via QE71 [@nA Ethernet board]] [ %]

Type of network that iz installed to access the target CPU [PES2D-host):

MELSELC Metwork INone [local CPU is the PESZD host)

al I
MELSECMETA10[PBS2D iz in remote CPU-Rack)

()8 I Cancel |

— Starta konfigurering av forbindelsen

— Parametrize CEU/Metwork

Hr. Parameter Hame Value Setting Comment
00; | Target Metwark Mo, 1] [0x0, O:x1.. .0xFF]
01: | Target Station Mo FF [0:x1...0x40, 0xFF]
02 | Station Mo. of QET1 1] [0:=0, 01 ...0x40]
03 | Target CPU Type Q44 =el. value = (207
04: | Port Mumber PC side 1024 [256...65535]
05 F|IP Address of GET 192.165.96.2 [a.b.c.d]
06 | Time Out (in m=) 10000 [G000...100000]
07: | Metwork Mo, PC Side 1 [0:x1...0xFF]
03 | Station Mo. PC Side 3 [0:=1...0x40]

4 I : I\ Network Settings /
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Beskrivning av parametrarna i ovanstaende dialogruta ges nedan.

Parametrar

Beskrivning

Target network No.

Finns DP-mastern i ett MELSEC NET/10-natverk kan denna
programmeras via detta natverk. Installning av natverksnum-
mer pa MELSEC NET/10-natverk. Valbart HO, H1-FF (0-255),
valj HO eftersom inget natverk finns i exemplet.

Target Station No.

Stationsnummer pd PLC-system i MELSEC NET/10-natverk
som ar bestyckad med DP-master. Valbart H1-40, HFF (1-64,
255). Valj HFF, vilket innebar att DP-mastern sitter lokalt pa
anslutet PLC-system.

Station No of QE71

Stationsnummer pa A(1S)J71QE71 i ett virtuellt MELSEC
NET/10-natverk. Valbart HO, H1-40 (0-64). Valj O, det innebar
att DP-mastern sitter lokalt anslutet pa PLC-systemet.

Target CPU-type

Valj vilken typ av centralenhet som finns pa PLC-system
bestyckat med DP-master.

Port Number PC side

Valj portnummer pa Ethernet-modul i PLC. Anvand grundin-
stallningen 1024.

IP Address of QE71

Installning av IP-adress pa Ethernet-modul i PLC-system. |
exemplet anvands 192.168.96.2

Time Out

Installbar time out for natverksanslutning. Satt upp vardet till
10 000 ms.

Network No. PC side

Installning av natverksnummer pa virtuellt MELSEC NET/10-
natverk mellan PC och Ethernet-modul i PLC. Finns DP-master
i ett MELSEC NET/10-natverk kan denna programmeras om
via detta natverk. Valbart H1 - FF (1-255), valj 1 eftersom
inget virtuellt natverk finns i applikationen.

Station No. PC side

Installning av stationsnummer pa PLC-system i virtuellt MEL-
SEC NET/10-natverk som ar bestyckad med DP-master. Val-
bart H1 - H40 (1-64). | detta fall sitter DP-mastern lokalt
anslutet pa PLC-systemet. Observera att detta stationsnum-
mer inte far vara lika med Target Station No. Valj t ex 3 for
att undvika detta.
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— Tryck pa knappen Write to A(1S)]J71
— Klicka pa OK
— Klicka pa Ja. Overforingen startar.
& The PBSZD unit iz currently in mode 'E".
Frofitd ap will clear this mode and set mode 1" temporary.
Thiz will alzo stop all DF data exchange [activated by DP-POLIN

Continue operation’?

MODE pi DP-master dndras automatiskt till konfigureringslige
- Klicka pd OK tvé génger. Overféringen &r klar.

Observera!
Glom inte att stoppa alla FROM/TO-instruktioner till DP-mastern under nerladdning av ny
konfiguration, alternativt satt PLC-systemet i stopplage.

Exempel 2

Exemplet forklarar hur man 6verfor en ProfiMap-konfigurering via en
Ethernet modul till DP-master som dr placerad ute i ett MELSEC NET/10-
ndtverk. Uppkopplingen bestdr av tre PLC-system och en dator. Datorn
kopplas via Ethernet till PLC 1. For att fa denna kommunikation att fung-
era maste ett virtuellt (icke existerande) MELSEC NET/10-n4tverk sittas
upp mellan datorn och PLC 1, detta nétverk tilldelas ndtverksnummer 1.
Mellan PLC 1, PLC 2 och PLC 3 kopplas ett riktigt MELSEC NET /10-nt-
verk, detta nitverk tilldelas nummer 2. DP-mastern som skall konfigure-
ras sitter pa PLC 3.

PLC-program i MELSEC MEDOC plus

ProfiMap anvander protokollet UDP/IP som transportprotokoll. For att
kunna anvidnda AJ71QE71 maste en IP-adress anges, i exemplet anvdnds
IP-adress 192.168.96.2 (HCO0A86002). Exemplet forutsatter att kortet sitter
pa kortplats 0. For att aktivera instdllning av IP-adress maste Y19 aktive-
ras (Y19+huvudadress pa modul).

DTOP_M SET_M
TRUE— EN EMNO EM  ENO -
1EHCEARR002 — = d —1Y19
1680 — n1
00— n2
1—n3
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Bilden visar exempel pd instillning av IP-adress

Eftersom det finns tvd MELSEC NET/10-ndtverk i applikationen behovs
det en sk routing-relay parameter i PLC 1. Instruktionen anvands for att
registrera Ethernet-modulen i QnA-centraleheten. Den gor det mojligt att
komma at DP-mastern via Ethernet-modulen. | MELSEC MEDOC plus
finns en specialinstruktion for att sédtta in dessa parametrar, instruktionen
heter G.EPRSET. Instruktionen finns tillgdnglig i MELSEC instruktionslis-

ta.

LD

MELSEC

G.EPRSET

Shi400
U0 K1 KD KB4 |

Bilden visar exempel pd en G.EPRSET-instruktion

Parametrar Beskrivning
Huvudadress for Ethernet-modul i virtuellt MELSEC NET/10-
uo N
natverk, O = adress HO
Natverksnummer pa virtuellt natverk mellan PC och PLC 1.
K1 . .
Natverksnummer 1 ar installt
KO Gruppnummer pa Ethernet-modul i virtuellt natverk mellan PC
och PLC 1. Gruppnummer O ar installt.
Stationsnummer pa Ethernet-modul i virtuellt natverk mellan
K64 PC och PLC 1. Stationsnummer 64 installt. Anledningen till
det héga numret ar att det inte skall kollidera med stations-
nummer i det riktiga MELSEC NET/10-natverket.
HCOA86002 IP-adress pa Ethernet-modul i PLC 1.

Forklaring pd parametrar i en G.EPRSET-instruktion
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G.EPRSET-instruktionen skall placeras i en egen programdel i MELSEC
MEDOC plus. Denna programdel skall koras i en egen TASK med speci-
alinterrupt 147.

Tazk Information [ %]
Task Attril
= 0K
e o]
Cancel |
Interval: Il]
Priority: |31— LComment |
Name: IHDulet_leIay
Size: 88 Bytes
Type: TASK [" Timer/ Dutput Control

Last Change: 18.05.2000 19:37:38

S ity Level
(f-‘gf‘lf‘gf‘gf‘if‘gf‘ﬁf‘z

[V Allow Read Access for lower Levels
Task styr en programdel med endast en G.EPRSET-instruktion

PLC-parametrar i GPPWin

I GPPWin behovs inget PLC-program. Instéllningar gors i menyn Net-
work Parameter i GPPWin.

Unit Mo.1 Unit Mo.2
MNetwork Type | Ethermet » [MMNET 1 0[Cantralling station) -
Start 140 Mo, 0000 ooz
Metwork No. 1 2
Tatal Ma. 3
Group Mo, 1]
Station Mo. B4
|PaddressDEC 192.168. 96. 2
MMET #10 routing information Metwork range assignment
FTP Parameters
Fiouting infarmation Fiefrezh parameters

Bilden visar instillningar for Ethernet-modulen

Parametrar Beskrivning
Network Type Val av natverkstyp, i detta exemplet Ethernet
Start 1/0 No. I;ltg\;:dgdress pa Ethernet-modul i PLC-systemet. O = kort-
Network No. Installning av natverksnummer pa det virtuella MELSEC NET/

10-natverket mellan PC och Ethernet-modulen i PLC, valj 1
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Group No. Valj gruppnummer = 0

Station No. Stationsnummer pa Ethernet-modul i PLC-systemet, valj 64

Installning av IP-adress pa Ethernet-modul i PLC-systemet

IP Address anvand 192.168.96.2

Forklaring pd nitverksinstillningar

Konfigurera ett fungerande MELSEC NET/10-nétverk.

Hantering i ProfiMap

— Ga till menyn Master Parameter. Fyll i Head address on PLC ange vil-
ken adress som DP-mastern sitter pa. I exempel 2 dr det H20, stryk sista
nolla och skriv in 2 pa denna plats.

Master Settings [ %]

Madule IA[‘IS]J?‘I FES2D 140 Mode: .

15J714171
Yendor IMITSUBISHIELEETHIEEDHPDHATID Revision I>=BE;"AA

Mame |FE32D-Made E
Baudrate I‘I.SDD Mbpz 'l

FDL address ID [0-125]
Head address on PLC |D2 [0=0 - 0w3F] Get HAl

Ermor action flag ™ Goto 'Clear' State

Min. slave interval |2U [1-65535]  “100us
Palling timeaut |50 [1-65535]  “1ms

[Diata control time 100 [1 - BB535] *10ms
Download Selection ol Select Port |

QK I Cancel | Drefault | ﬁusParam.l

Ange huvudadress for DP-mastern

— I menyn Master Parameter, kryssa i Download Selection/Use CPU/
Network alternativt tryck pa knappen Select NW om en eller flera in-
stiallningar redan &r konfigurerade.

— Tryck pa Clear for att nollstilla arbetsfélten.

— Tryck pa Define for att vélja kommunikationssatt.
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— Anslutningsval, vélj QE71

Chooze the unit type that iz uged to connect your PC with the PLC:

MELSELC Unit IQE?‘I [Qnd Ethernet board]

(UE 1 [Lna Ethemet board]
A4-CPU [RS 422 CPU port)
| (] 3 I Cancel

Vilj anslutningssitt

— Val av lokal eller remote anslutning. Vilj MELSEC NET/10 eftersom
DP-mastern &r placerad ute i MELSEC NET/10-ndtverket.

Metwork Selection [connect via QE71 [@nA Ethernet board]] [ %]

Type of network that iz installed to access the target CPU [PES2D-host):

MELSELC Metwork INone [local CPU is the PESZD host) j

— Starta konfigurering av forbindelsen

— Parametrize CEU/Metwork

Hr. Parameter Hame Value Setting Comment
00; F| Target Metwaork Mo, 2 [0x0, O:x1.. .0xFF]
01: | Target Station Mo 3 [0:x1...0x40, 0xFF]
02 | Station Mo. of QET1 40 [0:=0, 01 ...0x40]
03 | Target CPU Type Q24 T Q2AS =l value = (17
04: | Port Mumber PC side 1024 [256...65535]
05 |IP Address of GET 192.165.96.2 [a.b.c.d]
06 | Time Out (in m=) 10000 [G000...100000]
07: | Metwork Mo, PC Side 1 [0:x1...0xFF]
03 | Station Mo. PC Side 3F [0:=1...0x40]

4 I : I\ Network Settings /

Beskrivning av parametrarna i ovanstaende dialogruta ges nedan

Parametrar Beskrivning

Finns DP-mastern i ett MELSEC NET/10-natverk kan denna
programmeras via detta natverk. Installning av natverksnum-
mer pa MELSEC NET/10-natverk. Valbart HO, H1-FF (0-255),
valj H2 for exempel 2.

Target network No.
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Target Station No.

Stationsnummer pd PLC-system i MELSEC NET/10-natverk
som ar bestyckad med DP-master. Valbart H1-40, HFF (1-64,
255). Valj H3, vilket innebar att DP-mastern sitter ute i ett
MELSEC NET/10-natverk pa ett PLC-system med stations-
nummer 3.

Station No of QE71

Stationsnummer pa A(1S)J71QE71 i ett virtuellt MELSEC
NET/10-natverk. Valbart HO, H1-40 (0-64). Valj t ex H40 (64)
for att inte kollidera med andra stationsnummer.

Target CPU-type

Valj vilken typ av centralenhet som finns pa PLC-system
bestyckat med DP-master.

Port Number PC side

Valj portnummer pa Ethernetkortet i PC. Anvand grundinstall-
ningen 1024.

IP Address of QE71

Installning av IP-adress pa Ethernet-modul i PLC-system. |
exemplet anvands 192.168.96.2

Time Out

Installbar time out for natverksanslutning. Satt upp vardet till
10 000 ms.

Network No. PC side

Installning av natverksnummer pa virtuellt MELSEC NET/10-
natverk mellan PC och Ethernet-modul i PLC. Finns DP-master
i ett MELSEC NET/10-natverk kan denna programmeras om
via detta natverk. Valbart H1 - FF (1-255), valj 1 for virtuellt
natverk i exempel 2.

Station No. PC side

Installning av stationsnummer pa PLC-system i virtuellt MEL-
SEC NET/10-natverk som ar bestyckad med DP-master. Val-
bart H1 - H40 (1-64). | detta fall sitter DP-mastern ansluten
pa ett PLC-system ute i MELSEC NET/10-natverket. Detta
staionsnummer far inte vara lika med Target Station No. Valj
t ex 3F for att undvika detta.
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— Tryck pa knappen Write to A(1S)]J71
— Klicka pa OK
— Klicka pa Ja. Overforingen startar.
& The PBSZD unit iz currently in mode 'E".
Frofitd ap will clear this mode and set mode 1" temporary.
Thiz will alzo stop all DF data exchange [activated by DP-POLIN

Continue operation’?

MODE pi DP-master dndras automatiskt till konfigureringslige
- Klicka pa OK tva génger. Overforingen ar klar.

Observera!
Glom inte att stoppa alla FROM/TO-instruktioner till DP-mastern under nerladdning av ny
konfiguration, alternativt satt PLC-systemet i stopplage.

5.9 Overforing av ProfiMap-projekt till en annan
dator

Detta kapitel beskriver hur man flyttar ett ProfiMap-projekt inklusive

GSD-filer, bitmappar och anslutningsvagar fran en dator till en annan.
Sdttet att flytta projektet beror pa vilken version av ProfiMap som an-

vands.

ProfiMap version 1.x

Den forsta versionen av ProfiMap innehaller inte ndgon databas for GSD-
filer och bitmappar (bild pa modulerna). Nar GSD-filer och bitmappar
laggs in i programmet lagras dessa automatiskt i tva underbibliotek till
ProfiMap som heter *.GSD respektive *. BMP. Om ett ProfiMap-projekt
flyttas fran en dator till en annan sa maste dven dessa filer kopieras in pa
datorn samt kopplas in i programmet via Device Database-editorn.
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ProfiMap version 2.x och 3.x

Denna version av ProfiMap innehdller en databas for GSD-filer och bit-
mappar. Har finns inga krav att GSD-filer och bitmappar skall lagras i ett
underbibliotek till ProfiMap som heter *.GSD respektive * BMP, de kan
lagras var som helst pa datorn. Om ett ProfiMap-projekt flyttas fran en da-
tor till en annan och GSD-filer respektive bitmappar saknas pa denna da-
tor, sa loses detta via exportfunktionen i ProfiMap.

Export av GSD-databas

Gor pa foljande sitt:

— G4 in under menyn Setup

- Klicka pa Export GSD Database

RO View window Help
Serial Port Chil+E
MxChange Support  Chil+hd
Device-Databaze

Export GSD Database

Vilj in exportfunktionen

— Sa fort projektet sparas sa exporteras GSD-databasen till en egen fil.
Denna fil hamnar i samma katalog som ProfiMap-projektet med fildn-
delsen .EXT.
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Import av GSD-databas

Gor pa foljande sitt:

— G4 in under menyn Device Database
— Klicka pa Import

Mote: Only DP-zlave devices are visible within thiz dialog [zorted by group, vendaor and model name).

Slave Device Group Wendor IMitsubishi Electric

Available Slave Systems (5]

Revision I\,-'-| 0

Bitmap

Fx2M modular station
AJ95TE2416T 1600
AJ95TB3I1ED 1601
A)95TB32-160T 801 /800

GSD-/DDB-File IMt‘] 2f037.gsd

Bitmap-File [Mt12037 b

Add | Delete | Import I Leave |

— Leta rétt pa underkatalog dér fil med fildndelsen .EXT lagras och vilj in
ratt fil.

Select Extract/DDB-File to import ... EHE

Leta Iaproiekt j gl IEE_
e

Filamr: Itest.ext fppna I
Filfarmat: I GSD-Extract-File [*.ext] j Bwbiyt |

- Klicka pa Oppna

— Svara Ja och klicka pa OK. Importen &r klar.
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6 Programmering i PLC

I detta kapitel visas hur man med ett PLC-program initierar
A(1S)]71PB92D, startar kommunikationen samt skickar och tar emot data.
Har beskrivs @ven hur en MELSEC MEDOC plus programdel skapas och
anvands. Programexemplen forutsatter at DP-mastern sitter pa kortplats
0, dvs direkt till hoger efter centralenheten.

I kapitel 4 beskrivs A(1S)]71PB92D:s buffertminne och de in-/utsignaler
som modulen anvénder sig av. Det dr lampligt att ha detta kapitel till
hands for foljande programexempel.

6.1 Initiering

Nedanstaende program initierar DP-mastern. Denna initiering sker forsta
programvarvet med hjilp av specialminnescellen M9038 (SM402 i
QnA(S)-system). Tre funktioner aktiveras med nedanstdende program:

— I BFEM 2080 ettstélls ett antal bitar. Bitmonstret filtrerar bort vissa ono-
diga indikeringar typ aktivering av Sync/Freeze samt normala fel som
uppkommer vid uppstart av nitverket. Grundinstéllningen &r H2B9.
Parametern kan enbart éndras d& utgangen som aktiverar kommunika-
tionen &r nollstalld.

— I BFM 2084 anges en tid. Tiden aktiveras nér flaggan Starta kommu-
nikation ettstélls. Nér tiden 16per lagras inga felkoder i DP-mastern.
Uppstartsfel filtreras effektivt bort pa detta sétt. Tiden anges i sekun-
der, grundinstéllningen &r 20 s.

— Y3 bestimmer hur felkoder skall lagras i DP-mastern. Genom att noll-
stdlla Y3 viljs ringtyp som lagringssétt for kommunikationsfel. Det
innebér att de senaste atta uppkomna felen kontinuerligt lagras i fel-
kodsarean. Kapitlet Felhantering beskriver mer utforligt funktionen pa
utgdngen Y3.
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w9038
— | {ro Hl K2080 HIEY KL i
{ro HO K084 K20 KL i
[rsr 3 i
Programexempel GPPWin
TO M TO_hd 3
MB038 —— EN ENO EM EMNOD =3
16885 — s N— s
1680 —— n 16480 —— n1
2080 —— n2 2084 — n2
1— n3 1— n3

Programexempel MELSEC MEDOC plus

6.2 Start av kommunikation

Nedanstdende program startar kommunikationen mellan DP-mastern
och slavarna i ndtverket. Observera att flaggan Y0 (Starta kommunika-
tion) skall aktiveras av villkoret och darefter forbli ettstalld.

E

Programexempel GPPWin

{10

Beskrivning av signaler:
— YO0 startar kommunikation pd PROFIBUS DP-nétverket.

— X1B gdr till ndr DP-mastern &r startad och redo att starta kommunika-

tionen.
1B 10 %0
o ()
Y0
1 [ |
1 ]

Programexempel MELSEC MEDOC plus
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6.3 Skicka och ta emot data i MT-serien

I detta avsnittet visas hur data korskopplas mellan inarea och utarea i buf-
fertminnet pa A(1S)]71PB92D till fysiska I/O i PLC-systemet.

Lasning och skrivning sker med FROM/TO-instruktioner. Det finns ett
par grundregler rorande anvandning av FROM/TO-instruktioner:

— Anvand sa f4 FROM/TO-instruktioner som majligt i PLC-programmet
for att minska cykeltiden i PLC-systemet. Varje gang en sadan instruk-
tion anvidnds avbryts normal programbearbetning och det sker en ac-
cess mot DP-mastern. Vid accessen kors dven ett datautbyte mellan DP-
mastern och samtliga slavnoder pa natverket.

— Lds och skriv till s fa buffertminne som méjligt i DP-mastern. Aven
detta minskar cykeltiden i PLC-systemet.

MODE 0

Har foljer en beskrivning av hur data korskopplas vid MODE 0. Hur lag-
ras data praktiskt i DP-mastern? Har kommer en repetition av kapitlet
PROFIBUS DP-master med ett exempel pa en konfiguration med fyra
MT-noder.

16 in/ 16 in/ 16 in/ 16 in/
16 ut 16 ut 16 ut 16 ut

Bilden bestir av 4 slavnoder med vardera 16 ingdngar och 16 utgingar
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Dessa fyra slavnoders indata och utdata lagras pa foljande satt i buffert-
minnet pa DP-mastern.

I inarean korskopplas ingangsstatus pa foljande sitt:

Bit 0 - 15 i buffertminne 0 motsvarar ingang 0 till 15 pa slavnod 7

Bit 0 - 15 i buffertminne 16 motsvarar ingang 0 till 15 pa slavnod 11.
Bit 0 - 15 i buffertminne 32 motsvarar ingang 0 till 15 pa slavnod 13.
Bit 0 - 15 i buffertminne 48 motsvarar ingang 0 till 15 pa slavnod 20.

I utarean korskopplas utgangsstatus pa foljande stt:

Bit 0 - 15 i buffertminne 960 motsvarar utgang 0 till 15 pa slavnod 7.
Bit 0 - 15 i buffertminne 976 motsvarar utgdng 0 till 15 pa slavnod 11.
Bit 0 - 15 i buffertminne 992 motsvarar utgdng 0 till 15 pa slavnod 13.
Bit 0 - 15 i buffertminne 1008 motsvarar utgang 0 till 15 pa slavnod 20.

Inldsning av ingangsstatus fran alla noderna bor ske med en FROM-in-
struktion i PLC-programmet. Lagra ingangsstatus i dataregister i PLC-
systemet. Darefter 6verfors innehallet i registerna till interna minnesceller.
Lagra utgangsstatus i minnesceller i PLC-systemet. Déarefter overfors
innehallet i minnescellerna till dataregister. Utldsning av utgdngsstatus
till alla noderna bor ske med en TO-instruktion i PLC-programmet. An-
ledningen till mellanlagringen av ingangs-och utgangsstatus i register ar
att minska cykeltiden i PLC-systemet.
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Inlasning av ingangsstatus

X0 &r en signal som anviands som forregling vid inldsning respektive ut-
lasning av data fran och till bufferminnet i DP-mastern. Har sker en inlas-
ning av ingangsstatus till 4 inareor i DP-mastern. 4 x 16 buffertminnen ar
totalt 64 buffertminnen. Innehallet i buffertminnena placeras i register RO
till R63.

X0
} [rRON HD KD ] B4

Programexempel GPPWin
FROM_M
#A1—— EM END -
16481 — n1 d —R0
00— nZ
B4 — n3

Programexempel MELSEC MEDOC plus

Spegling av utgangsdata till /0 i PLC-systemet

Nedanstaende program speglar ingdngsstatusen som lagras i registerna
till minnesceller i PLC-systemet. Exemplet MOV R0 K4B0, kopierar statu-
sen pa de 16 bitar som finns i RO och speglar detta pa minnescellerna BO-
BE.

b
— | [mov RD K4ED |
{ingangar nod 7)
[mov Elk K4R1D i

{ingangar nod 11)

[mov R32 K4BZ0 i
{ingaéngar nod 13)

{mov R43 K4E30 L
(ingangar nod 20)

Programexempel GPPWin
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A0 MY I
1 | EN  ENO |-
RlI— s d |—K4BD
MY I
EN  ENO |-
R16— s d —k4B10
MOY I
EN  ENO |-
R32— s d |—KkaB20
MY I
EN  END |-
R4G— s d —k4B30

Programexempel MELSEC MEDOC plus

Ingangsstatus pa nod 7 speglas till BO-BE.

Ingangsstatus pa nod 11 speglas till B10-B1F.
Ingangsstatus pa nod 13 speglas till B20-B2F.
Ingangsstatus pa nod 20 speglas till B30-B3F.

Nolistallning av filregister

Forsta programvarvet dr det lampligt att nollstélla alla filregister som an-
vands for lagring av ingdngs- respektive utgangsstatus. Nedanstaende
program ldgger in vardet 0 (KO) med borjan av filregister 0 (R0) och gor
det totalt i 164 register (K164).

H9038
} [mMOv  ED B0 Klh4

Programexempel GPPWin

FMOV M ‘
MS03E—— EN ENO -
d RO

00— s
164 — n*™

Programexempel MELSEC MEDOC plus
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Spegling av utgangsdata till /0 i PLC-systemet

Nedanstaende program speglar utgangsstatusen som lagras i minnescel-
ler till register i PLC-systemet. Exemplet MOV K4B100 R100, kopierar sta-
tusen pa minnescellerna B100-B10F och speglar detta pa de 16 bitar som
finns i R100.

X0
— | MoV K4B100  R1OD 1
{utgangar nod 7)
{mov K4E110  R116 1
{utgangar nod 11}
{mov K4E120  R132 1
{utgangar nod 13)
{mov K4E130  R148 1
{utgangar nod 20)
Programexempel GPPWin
A0 A Il
| | EM ENO —
K4B100 — s d —R100
BACH
ErM  EMNO —
K4B110 — s d —R118
WO Il
EM  ENO —
K4B120 — s d —R132
BACH Il
EM  ENO —
KAB130 — s d —R143

Programexempel MELSEC MEDOC plus
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Utlasning av utgangsstatus

Har sker en utldsning av utgdngsstatus till 4 utareor i DP-mastern. 4 *16
buffertminnen &r totalt 64 buffertminne. Innehallet i R100 till R163 place-
ras i buffertminnena BFM960-BFM1023.

X0
} [ro HO K960 RIDD  Re4

Programexempel GPPWin
TO M
#A0—— EM EMO
R100—— =
1680 —— ni
850 —— n2
B4—— n3

Programexempel MELSEC MEDOC plus

Bit 0 - 15 i buffertminne 960 motsvarar utgang 0 till 15 pa slavnod 7.
Bit 0 - 15 i buffertminne 976 motsvarar utgang 0 till 15 pa slavnod 11.
Bit 0 - 15 i buffertminne 992 motsvarar utgang 0 till 15 pa slavnod 13.
Bit 0 - 15 i buffertminne 1008 motsvarar utgang 0 till 15 pa slavnod 20.
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MODE E

Har foljer en beskrivning av hur data korskopplas vid MODE E. Hur lag-
ras data rent praktiskti DP-mastern ? Har kommer en repetition av kapitel
4 med ett exempel pa en konfiguration med fyra MT-noder.

16 in/ 16 in/ 16 in/ 16 in/
16 ut 16 ut 16 ut 16 ut

Bilden bestir av 4 slavnoder med vardera 16 ingdngar och 16 utgingar

De fyra slavnodernas indata och utdata lagras pa foljande satt i buffert-
minnet pa DP-mastern.

I inarean korskopplas ingdngsstatus pa foljande satt:

Bit 0 - 15 i buffertminne 0 motsvarar ingang 0 till 15 pa slavnod 7

Bit 0 - 15 i buffertminne 1 motsvarar ingdng 0 till 15 pa slavnod 11.
Bit 0 - 15 i buffertminne 2 motsvarar ingang 0 till 15 pa slavnod 13.
Bit 0 - 15 i buffertminne 3 motsvarar ingang 0 till 15 pa slavnod 20.

I utarean korskopplas utgangsstatus pa foljande satt:

Bit 0 - 15 i buffertminne 960 motsvarar utgang 0 till 15 pa slavnod 7.

Bit 0 - 15 i buffertminne 961 motsvarar utgang 0 till 15 pa slavnod 11.
Bit 0 - 15 i buffertminne 962 motsvarar utgang 0 till 15 pa slavnod 13.
Bit 0 - 15 i buffertminne 963 motsvarar utgang 0 till 15 pa slavnod 20.

Inldsning av ingdngsstatus fran alla noderna bor ske med en FROM-in-
struktion i PLC-programmet. Lagra ingangsstatus i dataregister i PLC-
systemet. Darefter 6verfors innehdllet i registerna till interna minnesceller.

Lagra utgangsstatus i minnesceller i PLC-systemet. Dérefter 6verfors
innehdllet i minnescellerna till dataregister. Utldsning av utgangsstatus
till alla noderna bor ske med en TO-instruktion i PLC-programmet. An-
ledningen till mellanlagringen av ingdngs- och utgdngsstatus i register ar
att minska cykeltiden i PLC-systemet.
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Inlasning av ingangsstatus

X0 dr en signal som anvédnds som forregling vid inldsning respektive ut-
lasning av data fran och till buffertminnet i DP-mastern. Har sker en in-
lasning av ingdngsstatus fran BEM0-BFM3 i DP-mastern. Innehallet i
dessa buffertminnen placeras i register RO till R3.

X0
} [FROM  HD KD RD R4

Programexempel GPPWin

FROM_h |
®0—— EN ENO

1680 —— n1 d RO
0— n2
4——n3
Programexempel MELSEC MEDOC plus

Spegling av ingangsdata till 1/0 i PLC-systemet

Nedanstdende program speglar ingadngsstatusen som lagras i registrerna
till minnesceller i PLC-systemet. Exemplet BMOV R0 K4B0 K4, kopierar
statusen pa de 64 bitar som finns i R0-R3 och speglar detta pd minnescel-
lerna BO-B3F.

X0
} [BMOV  RD R4BD K4

{ingéngar nod 1-4)

Programexempel GPPWin
‘ X0 EMOV I
| | EM ENO
FO— = d —4B0
44— n*

Programexempel MELSEC MEDOC plus

Ingangsstatus pa nod 7 speglas till BO-BF.

Ingangsstatus pa nod 11 speglas till B10-B1F.
Ingangsstatus pa nod 13 speglas till B20-B2F.
Ingangsstatus pa nod 20 speglas till B30-B3F.
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Nolistallning av filregister

Forsta programvarvet dr det lampligt att nollstélla alla filregister som an-
vands for lagring av ingdngs respektive utgangsstatus. Nedanstaende
program ldgger in virdet 0 (K0) med borjan av filregister 0 (R0) och gor
det totalt i 104 register (K104).

n9038
} [mMov KD RD K104

Programexempel GPPWin

FMOY M ‘
MOO3E - EN ENO -

0— s d RO
104 — n*
Programexempel MELSEC MEDOC plus

Spegling av utgangsdata till /0 i PLC-systemet

Nedanstaende program speglar utgangsstatusen som lagras i minnescel-
ler till register i PLC-system. Exemplet BMOV K4B100 R100 K4, kopierar
statusen pa minnescellerna B100-B13F och speglar detta pa de 64 bitar
som finns i R100-R103.

bi0)]
k__4 | [EMOV  K4BIOD  RIOD K4 ﬂ

{utgangar nod 1-4)
Programexempel GPPWin
‘ A0 EMOY_M
| 1 EN ENO |
KABI00— = d —R100
4—n*

Programexempel MELSEC MEDOC plus
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Utlasning av utgangsstatus

Har sker en utldsning av utgdngsstatus till 4 buffertminne i DP-mastern.
Innehallet i R100 till R103 placeras i buffertminnena BFM960-BFM963.

X0
} [ro HO K960 RIDD R4

Programexempel GPPWin
TO_M
A0—— EM ENO |-
R100— s
1680 — n1l
950 —— n2
4—n3

Programexempel MELSEC MEDOC plus

Bit 0 - 15 i buffertminne 960 motsvarar utgang 0 till 15 pa slavnod 7.

Bit 0 - 15 i buffertminne 961 motsvarar utgdng 0 till 15 pa slavnod 11.
Bit 0 - 15 i buffertminne 962 motsvarar utgang 0 till 15 pa slavnod 13.
Bit 0 - 15 i buffertminne 963 motsvarar utgang 0 till 15 pa slavnod 20.

6.4 MELSEC MEDOC plus POU

I detta avsnitt visas hur funktionen Create POU fungerar i ProfiMap. Hur
den anvénds for att korskoppla data mellan inarea och utarea i buffert-
minnet pa A(1S)J71PB92D till fysiska I/O i PLC-systemet.

I ProfiMap finns det inbyggt en funktion som kallas Create POU. Denna
funktion innebar att korskoppling av data som skedde under kapitel 6.3
istdllet automatiskt genereras av ProfiMap. Vid konfigureringen av varje
slavnod finns det mojlighet att direkt knyta I/O i PROFIBUS DP-
natverket till I/O i PLC-systemet. Nar denna korskoppling av I/O é&r ut-
ford skapar funktionen Create POU en programdel som litt kan importe-
ras i MELSEC MEDOC plus.

Observera!
Programdelen innehaller ingen initiering av DP-mastern eller hantering av felkoder, kom-
plettera programmet aven med dessa delar.
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Hur skapas en MELSEC MEDOC plus programdel

Har foljer en guide med de olika steg som maste goras for att en
MELSEC MEDOC plus programdel (POU) skall genereras. Vi anvander
samma exempel som fanns med i avsnitt 6.3. I ndtverket finns 4 noder med
vardera 16 in-/utgangar.

16 in/ 16 in/ 16 in/
16 ut 16 ut 16 ut

De fyra slavnodernas indata och utdata lagras pa foljande satt i buffert-
minnet pa DP-mastern.

I inarean korskopplas ingdngsstatus pa foljande satt:

Minnescell BO-BF motsvarar ingang 0 till 15 pa slavnod 7.

Minnescell B10-B1F motsvarar ingang 0 till 15 pa slavnod 11.
Minnescell B20-B2F motsvarar ingang 0 till 15 pa slavnod 13.
Minnescell B30-B3F motsvarar ingang 0 till 15 pa slavnod 20.

I utarean korskopplas utgangsstatus pa foljande satt:

Minnescell B100-B10F motsvarar utgang 0 till 15 pa slavnod 7.

Minnescell B110-B11F motsvarar utgang 0 till 15 pa slavnod 11.
Minnescell B120-B12F motsvarar utgang 0 till 15 pa slavnod 13.
Minnescell B130-B13F motsvarar utgang 0 till 15 pa slavnod 20.
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Steg 1

Ga till menyn Master Parameter. I denna meny finns parametern Head
address on PLC. Hir anges grundadressen for PROFIBUS DP-kortet. An-
vander t ex kortet adresserna H70-8F, skall vardet 7 fyllas i vid denna pa-
rameter. Den sista nollan i grundadressen stryks alltid.

Master Settings [ %]

Madule IA[‘IS]J?‘I FES2D 140 Mode: .

Yendor IMITSUBISHIELEETHIEEDHPDHATID Revizion IBE

Hame [PB32D-Mods E

Baudrate |12.DDD Mbpz 'l

FDL address ID [0-123]
ﬂe@d address on PLC I? [0 - Dx3F]

Errar action flag [~ Goto Clear State

Min. slave interval |2D [1 - B5535] *100 us
Palling timeaut |50 [1-65535]  “1ms

[Diata control time 100 [1 - BB535] *10 mz

QK I Cancel | Drefault | Bus Param.

Steg 2

Korskoppla I/O i PLC-systemet till varje nod. Denna korskoppling gors

separat i foljande dialogruta:

Addresses in MELSEC CPU Memory
Input CPLU Device INone j ID [ 1] f ID
Output CPU Device  [None =] Jo [T 1] to |u

QK I Cancel | Drefault | QserParam.l §electModuIes|

Exempel pa korskoppling av I/O i slavnod 7.

Addresses in MELSEC CPU Memory

Input CPL Device |B =l |DDD [0x0 - O&FFF]  to IF

Output CPU Device IB j I‘IDD [0<0 - O«FFF] o |10F

Cancel | Drefault | QserParam.l §electModuIes|
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Steg 3

Nar dessa instdllningar &r klara s klicka pa knappen Create POU. Vilj
var filen med programdelen skall placeras pa harddisken.

Import av POU till MELSEC MEDOC plus

Detta avsnitt visar hur en POU importeras till MELSEC MEDOC plus.
— Starta MELSEC MEDOC plus.

Vansterklicka pa Project Navigator.

Ga in i menyn Edit och vélj Import.

Klicka OK pa Import-ruta.
Leta ratt pA MELSEC MEDOC plus POU med browsern och klicka OK.

Importen dr klar

Hur ser en POU ut som skapats via ProfiMap

Detta beror pa vilken MODE som valts vid konfigureringen. Ar MODE 0
invalt vid konfigurering av DP-mastern sd kommer POU att vara i MEL-
SEC instruktionslista. Med MODE E sa ldggs programmet in i IEC instruk-
tionslista. Detta avsnitt visar hur dessa POU ser ut om exemplet i borjan

pa detta kapitel har konfigurerats upp bade i MODE 0 och E.

MODE 0

("Exchange PLC data with Prafibus DP™)
MELSEC _

LD X1B
AMD XD _
TO ~HOO KB k4B100 K1
TO ~HOO K76 K4B110 K1
TO ~HOO Ka9z K4B120 K1
TO ~HOO CKI005  K4B130 K1
ouT Y00
AMD oo _
FROM ~HOO Ko k4BO K1
FROM ~HOO K16 k4B10 K1
FROM ~HOO k32 k4B20 K1
FROM ~HOO kdg k4B30 K1

Observera!

Varje nod som konfigureras far var sin FROM/TO-instruktion. For att minska cykeltiden i
PLC-systemet rekommenderas MODE E
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MODE E

(* Exchange PLC data with F'roﬁhus OFP*
(" Module Type PBE3ZD - Mode E ™)
LD

Al [T write communication READY signal ™)
AMD XD (" write Module READY %)
BCH k4B100, K1, DP_ARRAY[D] [* slave device with FOL7 ™)
BCH ~k4B110, K1, DP_ARRAY[1] (¥ slave device with FOL 11 %)
BCH k4B120, K1, DP_ARRAY[Z] (¥ slave device with FOL 13
BCH k4B130, K1, DP_ARRAY[3] (¥ slave device with FOL 20
TO M - DP_ARRAY[D], KO, K350, K4 [ Write output data to A1S171PBS20%)
OUT_M aa [ Exchange start request signal™)
AND ] (" Data exchange done™
FROM_M kO, KO, K4, DP_ARRAY[O] [ Read input data from A(1S)J71PBIZ0™
BCH - DP_ARRAY[D], K1, K4BO (% slave device with FOL7 %)
BCH - DP_ARRAY[1], K1, K4B10 (% slave device with FDL 11 %)
BCH - DP_ARRAY[2], K1, K4B20 (* slave device with FDL 13 %)
BCH - DP_ARRAY[3], K1, K4B30 (% slave device with FDL 20 %)

Observera!
| MODE E sker mellanlagring av data i register innan den kopplas mot I/0 i PLC-systemet.
Enbart en FROM/TO-intruktion anvands. Detta reducerar cykeltiden i PLC-systemet.
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7 Felhantering

Detta kapitel beskriver felhanteringen i A(1S)J71PB92D. Hur lagras felen?
Vilka olika fel kan intrdffa? Hur avkodas felen? I detta kapitel presenteras
dven programexempel for att ldsa ut felkoder.

Felen presenteras i tre olika areor i buffertminnet i DP-mastern.
— Generell felkodsarea
— Slavstatus

— Tillverkarspecifika fel

Observera!
Slavstatusarean finns i modulen AJ71PB92D eller A1SJ71PB92D med version BE eller ho-
gre. (Versionsbeteckningen finns pa framsidan av modulen).
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7.1 Generell felkodsarea

Det finns en generell felkodsarea i bufferminnet pa A(1S)J71PB92D i arean
BFM2040-BFM2079. I denna area kan maximalt atta fel lagras samtidigt.
Varje fel lagras i fem olika buffertminnen.

Nedan ges en beskrivning av hur arean for kommunikationsfel &r upp-
byggd.

Adress Adress Felarea
2040 2040 Generell felkod
Antal detaljerade felregister
2041 (03)
Felarea 1 2042 Detaljerad data 1
2043 Detaljerad data 2
2044 2044 Detaljerad data 3
2045 « 16 bitars buffertminne —
Felarea 2
2049
2050
Felarea 3
2054
2075
Felarea 8
2079

Bilden visar hur felkodsarean dr uppbyggd.
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Felkoder som lagras i BFM 2040, 2045, 2050 osv bendmns generella felko-
der. Har foljer en beskrivning av dessa felkoder.

Generella o
felkoder Beskrivning

Felkod som skickats fran slav. Denna felkod beskrivs i detalj i efterfol-
jande stycke.

En slav har fatt samma stationsnummer som DP-mastern. Detta fel
H1121 upptrader omedelbart efter att strdmmen slagits pa eller om central-

enheten nollstallts. Startas kommunikationen pa natverket visas istal-
let fel H3000, Fault-lampan lyser och kommunikationen stoppas.

Ingen slavnod ar konfigurerad som en aktiv station. Nar detta fel upp-

trader satts detaljerad data enligt foljande:

Detaljerad data 1: Antal slavnoder konfigurerade i DP-mastern

H1300 Detaljerad data 2: Antal aktiva slavnoder konfigurerade i DP-mastern.
Detta fel upptrader omedelbart efter att strommen slagits pa eller om

centralenheten nollstalls. Startas kommunikationen pa natverket

visas istallet fel H3000, Fault-lampan lyser och kommunikationen

stoppas.

Startas kommunikationen nar felkod H1300 eller H1121 har upptratt

visas felkod H3000.

H200

H3000

Den absolut vanligaste generella felkoden dr H200. Den genereras nér en
slavnod har ett specifikt fel. Betydelsen av registerna i den generella fel-
kodsarean &ndras i samband med detta. Nedanstdende tabell beskriver
funktionen pa dessa BFM.

Generell felkodsarea Bekrivning

H200 Generell felkod
0-3 Antal detaljerade felregister

Masterns adress | Slavens adress Stationsnummer pad slav med problem

Slavspecifik felinformation Felkod
Slavens ID-kod Certifieringsnummer pa slav

~ 16 bitars dataregister —

De forsta atta bitarna i det tredje buffertminnet anger vilken slavnod som
har skickat meddelandet.
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Felkodeni det fjarde registret innehédller ett 16 bitars monster, dar varje bit
motsvarar en funktion respektive fel. Har foljer en tabell som beskriver bit

0-15 i detta felkodsregister.

Bit Felbeskrivning Atgard
Flera mastrar forsoker att kommunicera med
Slaven kontrolleras av en N
15 samma slav. Kontrollera parameterinstalining-
annan master.
arna.
14 D"e pfaram"etrar so_m mastern Kontrollera parameterinstallningarna.
fort Over ar felaktiga.
13 Slavens svar ar felaktigt. Kontrollera slav- och natverksstatusen.
Det flnns.ej stod i slaven for Kontrollera slavspecifikationen. Sarskilt om det
12 den funktion som mastern ) | e .
. finns stod for globala funktioner.
begar.
11 Tillverkarspecifika felkoder Kontrollera felkodsinformationen i respektive
finns tillgangliga. slavs manual.
I/ O-konfigureringen som sla-
10 ven far fran mastern stdmmer | Kontrollera slavparametrarna.
ej dverens med fysisk.
Slaven ar inte redo fér att Denna felkod uppkommer alltid vid uppstart gch
9 Kommunicera kan ignoreras. Kontrollera om parametrarna i
’ natverket andrats av en DP-master klass 2.
8 Datautbyte med slaven kan ej | Kontrollera inkopplingar till slaven och kontrol-
utforas. lera sen konfigureringen.
Separerad fran det cykliska Denna felkod uppkommer alltid vid uppstart, kan
7 datautbytet genom konfi- ignoreras. Kontrollera om parametrarna i natver-
gureringsinstallningar. ket andrats av en DP-master klass 2.
6 Reserverad. -
5 Slaven gar i SYNC-MODE. Normalt.
4 Slaven gar i FREEZE-MODE. Normalt.
3 Watch dog-kontroll utfors. Normalt.
2 Alltid nollstalld -
1 Begqran om att fa lasa diag: Kontrollera slavstatus.
nostikdata.
Denna felkod uppkommer alltid vid start, kan
0 Slavforfragan om att fa lasa ignoreras. Om den skulle uppkomma vid dataut-
parameterinstallningar. byte master—slav, kontrollera slavstatusen och
inkopplingar.
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Val av lagring av fel i generell felkodsarea

De generella kommunikationsfelen kan lagras pa tva olika sitt, sk ring-
typ eller fix-typ. Statusen pa den digitala signalen Y3 bestimmer vilket
lagringssétt som anvands. Se tabell nedan.

Utsignal

Lagringssatt

Beskrivning

Ring-typ

De senaste 8 felen lagras i felarea 1-8.

Det senaste felet finns alltid i felarea 1.

Nar det nionde felet kommer in i felarean forsvinner
det forsta lagrade felet.

Fix-typ

De forsta 7 intraffade felen lagras i felarea 2-8.
Det senaste felet finns alltid i felarea 1.

De senast inkommna felet oavsett om det ar fel nr
8, 9, 10 osv lagras alltid i felarea 1.
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7.2 Slavstatusarea

Slavstatusfunktionen finns i buffertminnet i BFM2112-2116. I BEM2112

finns indikering av ett summafel. Om en eller flera noder har problem

kommer detta register att innehalla en etta och om alla noder fungerar blir
bufferminnet nollst&llt. BEM2113-2116 innehaller 60 bitar som motsvarar
de 60 noder som kan anslutas till en Mitsubishi DP-master. Sa fort en slav
far problem kommer motsvarande bit i dessa register att ettstéllas, om fe-
let forsvinner nollstélls automatiskt biten.

BFM Beskrivning
2112 Summafel = 0, inga felaktiga noder i natverket.
=1 en nod eller flera noder med problem i natverket.

bit 0-15, representerar nod 1-16 i natverket, om en nod har problem
2113 . " . .

sa ettstalls den bit som representerar denna station.

bit 0-15, representerar nod 17-32 i natverket, om en nod har problem
2114 . . . .

sa ettstalls den bit som representerar denna station.

bit 0-15, representerar nod 33-48 i natverket, om en nod har problem
2115 . . . .

sa ettstalls den bit som representerar denna station.

bit 0-11, representerar nod 49-60 i natverket, om en nod har problem
2116 . . . .

sa ettstalls den bit som representerar denna station.

Har foljer ett exempel pa hur en nod i ett nédtverk far problem. Natverket
bestar av totalt fyra noder. Nod nummer 13 far problem.
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Resultatet blir att BEM2112 innehaéller en etta och i BEM2113 blir bit 2 ett-
stalld.

[oJoJofJoJo]1s]o]o]

A A
Nod 3
0=0K
1=Fel
Nod 8
0=0K

De firsta 8 bitarna i BEM2113.

Observera!

Bitarna i BFM2113-2116 visar inte stationsnumret pa noden som har problem. | exemplet
ovan har station 13 problem men station 13 representeras i detta natverk avbit2 p g a
att stationen har det tredje lagsta stationsnumret.

7.3 Tillverkarspecifika fel

En slavnod kan skicka information eller felkoder till en DP-master. Mang-
den information eller fel som skickas beror pa tillverkaren av noden. Ex-
empelvis kan information om kortslutningar pa noder, problem med lag
spanning, ej anslutna givare osv rapporteras till PLC-systemet.

Tillverkarspecifika fel finns tillgdngliga d& den generella felkoden dr H200
och i felkoden skall bit 11 vara ettstélld. Tillverkarspecifika fel lagras i buf-
fertminnet pd A(1S)J71PB92D i arean BFM 2096-2110.

Utseendet pd den tillverkarspecifika felkodsarean beror pa vilken diag-
nostik tillverkaren har anvént i sin slavnod. Det finns tre olika sorters di-
agnostik. “Device related trouble” information, “identifier related
trouble” information och “channel related trouble” information. For att
vara sdaker pd hur data lagras i olika tillverkares noder bor tillhorande ma-
nualer konsulteras.

BFM 2096=Detta BFM innehaller antalet bytes tillverkarspecifika fel som
borjar fran BEM 20989 och framat.
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BFM 2097=Om bit 7 (endast bit 7 &r giltig) &r ettstilld innehaller felkoden
27 bytes eller mer data.

BFM 2098-2110 = innehaller tillverkarspecifika fel, kontrollera uppbygg-
nad av funktion i respektive leverantors manualer.

7.4 Tillverkarspecifika fel i MT-serien

Har beskrivs hur BEM2098-2110 fungerar ihop med MT-serien.

BFM 2098 = De forsta 8 bitarna visar fast 0000 0010. Bit 8 t o m 12 visar vil-
ket for slags fel som modulen rdkat ut for.

b15] b14] b13] b12[b11]| b10] bo] b8] [0 0o [0 oo [1]o0]

N b e g
reserverade A A A 0BS
Fel O (internt systemfel)

0=0K
1=Fel

Fell (Spanningsmatning Ul/UO)
0=0K
1=Fel

Fel 2 (Kortslutning givare/matning till
givare)

0=0K

1=Fel

Fel 3 (Analogt varde overskrider
undre/0Ovre grans)

0=0K

1=Fel

Fel 4 ( Kabelbrott Pt 100)
0=0K
1=Fel

BFM2099 = Det forsta 5 bitarna visar hur ménga bytes data som finns fran
BFM 2099 och framat. Bit 6 och 7 &r fast. Fran bit 8-15 infor vi ett nytt be-
grepp namligen kanaler. Bit 8-15 innehdller kanal 0-7. Kanalerna fortsatter
pa BFM 2100 med nummer 8-23, BFM 2101 innehaller 24-39 osv. Totalt kan

7-8



Felhantering ‘

80 kanaler anvindas tillsammans med MT-serien.

b15| b14] b13| b12| b11| b1o| bo| b8| | 0| 1 | b5| ba| b3 ]| b2| b1] bO|
« N J W_/'k N J
Kanal O-7 fast Binart antal anvanda
bytes for kanaler

Kanaler finns for att identifiera vilken digital I/ O-modul eller kanal pa ett
analogt kort som har problem i en MT-nod. Varje kanal (bit) motsvarar an-
tingen en digital I/ O-modul med 4, 8 och 16 in-/utgangar eller en kanal
en analog in-/utgang pa en analog modul.

Nedanstdende tabell visar ett exempel pd en konfiguration med MT-mo-
duler. MT-modulerna &r insatta i tabellen i samma ordning som de &r in-
stallerade till hoger om bussnoden MT-DP12.

bentne(::dlz::;g Antal 170 k:::Ttlar nlt‘lz:lna::;r BFM
MT-X16 16 ingangar 1 0 2099 bit 8
MT-X16 16 ingangar 1 1 2099 bit 9
MT-X16 16 ingangar 1 2 2099 bit 10
MT-Y16T 16 transistorutgangar 1 3 2099 bit 11
MT-4AD 4 analoga kanaler in 4 4-7 2099 bit 12-15
MT-4AD 4 analoga kanaler in 4 811 2100 bit 0-3
MT-4DA 4 analoga kanaler ut 4 12-15 2100 bit 4-7
MT-4DA 4 analoga kanaler ut 4 16-19 2100 bit 811
MT-Y4R 4 relautgangar 1 20 2100 bit 12

Denna MT-nod anvander kanal 0-20. P g a att MT-noderna kan bestyckas
med valfria moduler och i valfri ordning kan antalet kanaler vara olika for
varje MT-nod. Aven betydelsen av kanalerna kommer att variera beroen-
de pa bestyckningen av MT-noden.

Exempel:

Om en 4-20 mA givare gdr sonder nir den dr ansluten pa andra ingdngen
pa den forsta MT-4AD ettstélls kanal nummer 5.
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7.5 Exempel pa olika felkoder med MT-serien

Har foljer exempel pa felkoder som kan upptrdada vid fel pa MT-noder i
ett PROFIBUS DP-nitverk. Felen presenteras med felbeskrivning, gene-
rella felkoder samt tillverkarspecifika fel.

Natverkskonfiguration

DP-master

A(1S)J71PB92D

Slav med stationsnummer 1

MT-DP12
MT-X16
MT-Y16T
MT-4AD
MT-4DAV

Slav med stationsnummer 5

MT-DP12
MT-X16
MT-Y16T
MT-Y16T
MT-4DA

Felbeskrivning

RS485-kabeln har lossnat fran slavnod 1
eller slavnod 1 saknar spanningsmatning

Generella felkoder (hexadecimal visning)

Utokad beskrivning

BFM 2040 = 200

Se efter i BFM 2043 for mer specifierad fel-
visning.

BFM 2041 =3

Felinformationen finns i 3 bytes.

BFM 2042 = FFO1

FF = mastern far inte kontakt med slaven,
01 = vilken slav felet finns i.

BFM 2043 = 100

H100 = 0000 0001 0000 0000 binért. Bit
8 ar satt, vilket ger enligt tabellen att data-
utbyte inte kan utféras och att man i forsta
hand skall ga igenom inkopplingarna till sla-
ven. Ar dessa ér riktiga, kontrollera sin kon-
figurering.
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Felbeskrivning

For kort WatchDogTime installd pa slavnod
5. | detta fallet ar den installd pa 10 ms.

Generella felkoder (hexadecimal visning)

Utokad beskrivning

BFM 2040 = 200

Se efter i BFM 2043 for mer specifierad fel-
visning.

BFM 2041 =3

Felinformationen finns i 3 bytes.

BFM 2042 = FFO5

FF = mastern far inte kontakt med slaven,
05 = vilken slav felet finns i.

BFM 2043 = 2000

H2000 = 0010 0000 0000 0000 binart.
Bit 13 ar satt, vilket betyder att slavens
svar ar inkorrekt. Kontrollera slav och nat-
verksstatus.
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Felbeskrivning

Inkopplingsfel pa slavnod 1. | detta fallet ar
24 V DC ej anslutet till MT-X16

Generella felkoder (hexadecimal visning)

Utokad beskrivning

BFM 2040 = 200

Se efter i BFM 2043 for mer specifierad fel-
visning.

BFM 2041 =3

Felinformationen finns i 3 bytes.

BFM 2042 = 01

01 = vilken slav felet finns i.

BFM 2043 = 800

H800 = 0000 1000 0000 0000 binart. Bit
11 ar satt, vilket enligt tabell ger att det
finns tillverkarspecifika felkoder.

Tillverkarspecifika felkoder
(hexadecimal visning)

BFM 2096 =5

Antalet bytes som visar felinformationen ar
5.

BFM 2097 =0

Eftersom bit 7 inte ar satt innehaller inte
informationen mer an 26 bytes.

BFM 2098 = 202

H202 = 0000 0010 0000 0010 binart. Vil-
ket enligt tabellen for BFM 2098 visar att
det ar fel pa spanningsmatning Ul/UO.

BFM 2099 = 143

H143 = 000 0001 0100 0011 binart. Vil-
ket innebar att det ar modul nr O som har
problem.
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Felbeskrivning

Konfigureringsfel i station 1. Typen av
moduler efter MTDP-12 ar felaktigt givna till
féljande: MT-4DAV — MT-4AD — MT-X16 —
MT-Y16T — MT-Y8T2 — Y8T

Generella felkoder (hexadecimal visning)

Utokad beskrivning

BFM 2040 = 200

Se efter i BFM 2043 for mer specifierad fel-
visning.

BFM 2041 =3

Felinformationen finns i 3 bytes.

BFM 2042 = FFO1

FF = mastern far inte kontakt med slaven,
01 = vilken slav felet finns i.

BFM 2043 = 4201

H4201 = 0100 0001 0000 0001 binart.
Bit 1,8 och 14 ar satta, vilket ger enligt
tabellen att:

[bit 1=] slaven begar att fa lasa diagnostik-
data

[bit 8=] datautbyte inte kan utféras. Kon-
trollerai férsta hand inkopplingarna till sla-
ven, ar dessa ar riktiga, kontrolleras
konfigureringen

[bit 14=] att de parametrar som mastern
for over till slaven inte stammer.
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Felbeskrivning

Inkopplingsfel pa slavnod 1. | detta fallet ar
24 V DC ej anslutet till M4-AD och MT-4DAV.

Generella felkoder (hexadecimal visning) Utokad beskrivning

BEM 2040 = 200 Se efter i BFM 2043 for mer specifierad fel-

visning.
BFM 2041 =3 Felinformationen finns i 3 bytes.
BFM 2042 = 01 01 = vilken slav felet finns i.

H808 = 0000 1000 0000 1000 binart. Bit
3 och 11, vilket ger enligt tabellen att

[bit 3=] Watch Dog-kontroll utgors (vilket
BFM 2043 = 808 inte ar en felkod utan enbart visar att man
anvander sig av Watchdog funktionen)

[bit 11=] att det finns tillverkarspecifika fel-
koder.

Tillverkarspecifika felkoder
(hexadecimal visning)

Antalet bytes som visar felinformationen ar

BFM 2096 = 8 8

Eftersom bit 7 inte ar satt innehaller inte

BFM 2097 =0 informationen mer an 26 bytes.

H602 = 0000 0110 0000 0010 binért. Vil-
ket enligt tabellen for BFM 2098 visar att
BFM 2098 = 602 det ar kortslutning i givare eller fel pa mat-
ningen och fel pa spanningsmatningen Ul/
uo.

HFC43 =1111 1100 0100 0011 binart.
Vilket innebar att det ar kanal nr 2, 3, 4, 5,
BFM 2099 = FC43 6 och 7 som har problemet (kanal 1, 2, 3
och 4 pa MT-4AD och kanal 1 och 2 pa MT-
4DAV).

H3= 0000 0000 0000 0011 binart. Vilket
BFM 2100 =3 innebar att det ar kanal nr 8 och 9 som har
problem (kanal 3 och 4 pa MT-4DAV).
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Felbeskrivning

Ej ansluten givare till MT-4AD pa kanal 3
och 4 pa slavnod 1 (signaltyp 4-20 mA/
Pt100).

Generella felkoder (hexadecimal visning)

Utokad beskrivning

BFM 2040 = 200

Se efter i BFM 2043 for mer specifierad fel-
visning.

BFM 2041 =3

Felinformationen finns i 3 bytes.

BFM 2042 =1

1 = vilken slav felet finns i.

BFM 2043 = 800

H800 = 0000 1000 0000 0000 binart. Bit
0 11, vilket ger enligt tabellen att

[bit 11=] det finns tillverkarspecifika felko-
der.

Tillverkarspecifika felkoder
(hexadecimal visning)

BFM 2096 = 5

Antalet bytes som visar felinformationen ar
5.

BFM 2097 =0

Eftersom bit 7 inte ar satt innehaller inte
informationen mer an 26 bytes.

BFM 2098 = 1802

H1802 = 0001 1000 0000 0010 binart.
Vilket enligt tabellen for BFM 2098 visar att
det ar kortslutning i givare eller fel pa mat-
ningen och fel pa spanningsmatningen Ul/
uo.

BFM 2099 = 3043

H3043 = 0011 0000 0100 0011 binart.
Vilket innebar att det ar kanal nr 3 och 4
som har problem (kanal 3 och 4 pa MT-
4AD).
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Felbeskrivning

Kortslutning pa MT-X16 pa nod 5.

Generella felkoder (hexadecimal visning)

Utokad beskrivning

BFM 2040 = 200

Se efter i BFM 2043 for mer specifierad fel-
visning.

BFM 2041 =3

Felinformationen finns i 3 bytes.

BFM 2042 =1

1 = vilken slav felet finns i.

BFM 2043 = 800

H800 = 0000 1000 0000 0000 binért. Bit
0 11, vilket ger enligt tabellen att:

[bit 11=] det finns tillverkarspecifika felko-
der.

Tillverkarspecifika felkoder
(hexadecimal visning)

BFM 2096 = 5

Antalet bytes som visar felinformationen ar
5.

BFM 2097 =0

Eftersom bit 7 inte ar satt innehaller inte
informationen mer an 26 bytes.

BFM 2098 = 402

H402 = 0000 0100 0000 0010 binart. Vil-
ket enligt tabellen for BFM 2098 visar att
det ar kortslutning i givare/matning av
givare.

BFM 2099 = 143

H143 = 0000 0001 0100 0011 binart. Vil-
ket innebar att det ar modul O som har pro-
blem, d vs MT-X16.
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7.6 Programexempel for felkodshantering

Har kommer programexempel for att hantera utldsning av felkoder fran
DP-mastern. Programexemplen forutsitter att mastern sitter pa kortplats
0 d v s direkt till hoger om centralenheten.

Inlasning av generella felkoder

Nar felflaggan X1 aktiveras sker en ldsning av generella felkoder fran
buffertminnena 2040-2079. Felkoderna placeras i filregister R2000-R2039.

el
‘—H [FROM  HD K2040  R2000 K40 ]l

Programexempel GPPWin.

FROM_M ‘

K1
| —EN ENO
1640 — n1 d ——R2000
2040 n2
40 n3

Programexempel MELSEC MEEDOC plus.

7-17



Felhantering

Nar felflaggan X1 aktiveras sker en inldsning av tillverkarspecifika felko-
der fran buffertminnena 2096-2110. Felkoderna placeras i filregister

R2040-R2054. Hér satts daven utgangen Y1. Denna utgang maste aktiveras
for att X1 skall nollstallas, pa sa sdtt mojliggor man inldsning av fler felko-

der. Nar X1 blir nollstilld nollstills dven Y1.

R2040

:
[sEr

Kl

— | [FROM  HD K2096
Tl Kl

— | 248

Programexempel GPPWin.

X1 FROM_M i
—| —EN ENO 8 &
1680 —— nl d ——RF2040

2095 — n2
15— n3
V1 #1 i
—] | [l R}

Programexempel MELSEC MEDOC plus.

;
[RaT

K15

Tl

Tl
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Inlasning av slavstatus

Néar kommunikationen &r igdng (X0) lases kontinuerligt slavstatus fran
buffertminne 2112-2116. BFM 2113-2116 laggs dérefter ut pa minnesceller
med hjédlp av en BMOV-instruktion for att direkt kunna anvandas som for-
reglingar i applikationsprogrammet i PLC-systemet. Slavstatus i nod 1-60
motsvarar M4000-M4059 i PLC-programmet.

0]

} [FROM  HD K2112  R20GD K5

[EMOV  R20AL  H4M4OOD K4

Programexempel GPPWin.
0 FROM_M
—| | EN ENO —
1681 —— ni d ——R2060
12— n2
5—nd
BMOW M
ER END —
R2061 —— = d ——k4h40000
4—n"

Programexempel MELSEC MEEDOC plus.

7.7 Felsokning

Varfor fungerar inte PROFIBUS-nétverket? I detta kapitel ges olika prak-
tiska anledningar till varfér kommunikationen kan fungera daligt. Har vi-
sas @ven hur en multimeter kan anvéndas for att felsoka pa nétverket.

Varfor gar inte kommunikationen igang
Detta avsnitt ger enkla men praktiska tips varfor kommunikationen pa

bussen delvis fungerar eller inte fungerar alls.

Tankbara felkallor:

— Fel typ av kabel. Kabel till PROFIBUS DP maste vara partvinnad och
skdrmad oberoende av vald overforingshastighet.

— Bussavslutning (terminering) saknas i en eller badda @ndar pa bussen.
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Bussavslutning inkopplad pa ett flertal stédllen inne pa bussen.

Dubbel bussavslutning pa grund av att slavnoden har intern bussav-
slutning inkopplad och att busskontakten (D-sub kapan) har bussav-
slutningen inkopplad.

Forsta och /eller sista stationen pa bussen &r urjackad och bussen blir
da inte terminerad om bussavslutningen sitter i sjdlva slavnoden.

Forsta och/eller sista stationen pa bussen &r inte spanningsatt. Bussav-
slutningen behover ha +5V for att fungera korrekt. Normalt sa tas 5V-
spanningen fran slavnoden(stift 6).

Hastigheten &r for hog i forhdllande till bussens lingd. Anpassa hastig-
heten till bussldngden. Se sida 4-5/2-5 (?)

For manga stationer pa bussen. Max 32 laster pa ett bussegment. Med
laster menas anslutna masterstationer och slavnoder. Om fler &n 32 las-
ter skall anviandas maste en forstirkare anslutas till bussen.

Kommunikationsparet vant. Det vill sdga att den ena slavnodens stift 3
ar anslutet till den andra slavnodens stift 8 och vice versa.

Ledare i PROFIBUS-kontakt har inte skruvats fast.

Ledare i PROFIBUS-kontakt &r kortsluten till skdrm i kabeln.
Felaktiga stationsnummer pa anslutna noder.

Tva stationer har samma stationsnummer.

Kabel mellan flera fabriksbyggnader som har olika ldgspanningsstall-
verk. Troligen problem med olika jordpotentialer. Prova med en repea-
ter som har galvanisk isolation eller &nnu bittre, ligg fiberkabel mellan
byggnader.

DP-mastern har inte konfigurerats upp med anslutna slavnoder.

Ansluten slavnod har konfigurerats upp fel.
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Felsokning med multimeter

I detta avsnitt beskrivs hur en multimeter anvénds for att felsoka pa bus-
sen. En multimeter dr lamplig for att méata upp eventuella kortslutningar
och felkopplade bussavslutningar. I exemplet anvands en buss med ldang-

den 500m.

WE B o

3900 MNod 1

FoxD/TXD-P (3] T ﬂ ﬂ

Nod 2

MNod 3

&
2200 g
FoDfTxD-F (8) I
3900 %—/ = Skarm
DeNDE &

Exempel pd PROFIBUS-niitverk

Matning 1

VP (B)

3900

FaD/TD-F (3)

2200

FuD/TD-F (8)

3900

DGMD (5)

Kontrollera om det finns en kortslutning mellan kommunikationsledarna

samt att bussavslutningen dr inkopplad.

— Koppla fran matningsspédnningen till alla slavnoder och &dven till mas-

tern.

— Koppla in multimetern pa kommunikationsledarna pa bussen.

— Resultat:

Normalt - Kontrollera att motstandet mellan ledarna i signalpa-
ret (stift 3 och 8 i D-sub) ar cirka 110 Q. Detta virde
beror dven pa totala kabellingden. PROFIBUS-
kabeln har ett motstand pa cirka 50 Q /km. Om buss-
kabeln dr 500m (1000m fram och tillbaka) sa okar
motstandet mellan signalledarna till cirka 125 Q.

Onormalt - Mycket lagt vdarde om kommunikationsledarna dr
kortslutna. 0 till 50 Q beroende pa var kortslutningen
finns i forhallande till matpunkten.
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- Léagre vérde dn 100 Q om mer dn 2 bussavslutningar
dr inkopplade.

- Hogre viarde dn 100 Q om en bussavslutning saknas
eller avbrott i busskabel.

- Mer dn 250 Q om ingen bussavslutning &r inkopplad
eller avbrott i busskabel

Matning 2
Kontroll om det finns en kortslutning mellan skdrmen (skyddsjord) pa ka-
beln och kommunikationsledarna.

— Koppla fran matningsspanningen till alla slavnoder och &dven till mas-
tern.

- Koppla in multimetern mellan skdrm och stift 3 och sedan mellan
skdrm och stift 8 pa en av PROFIBUS-kontakterna.

— Resultat:

Normalt - Motstandet mellan skdrmen (skyddsjord) och
signalledare (stift 3 respektive 8). Skall vara minst
10KQ. Kan vara odndligt (>10MQ). Varierar bero-
ende pa att vissa PROFIBUS-interface kan ha ett
motstdnd mellan 0V och skyddsjord pa cirka IMQ
(exempelvis 10 stationer med IMQ ger da 100kQ).

Onormalt - Mindre dn 10 KQ
Matning 3
Kontroll om skdrmen &r ansluten till skyddsjord eller inte.

— Koppla multimetern mellan kabelskdrm och chassie (t.ex. montagepla-
tens jordbult)

— Resultat:
Normalt - Motstandet dr mindre dn 10 W.
Onormalt - Motstandet dr mer &n 10 W.
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Matning 4
Kontroll att kommunikationsledarna inte ar skiftade.

— Sla till matningsspanningen till alla moduler.

Ingen kommunikation far forekomma pa bussen

Eftersom det nu inte &r nagon trafik pa bussen (alla sindare urkoppla-
de) skall bussen ligga pa en stabil spanning som bestdms av bussavslut-

ningsmotstdnden.

Koppla in multimetern pa kommunikationsledarna pa bussen.

Resultat:

Normalt

Onormalt

Spanningen mellan ledarna i paret skall vara +0,3 till
+ 1V dar stift 3 4r mer positiv an stift 8.

Om det inte dr nagon skillnad mellan ledarna &r det
troligt att ledarna blivit skiftade mellan forsta och sis-
ta stationen (bussavslutningarna) sa att den ena buss-
avslutningen lyfter upp signalledaren och den andra
drar ner den samma.

Om man misstdnker att ledarna blivit skiftade kan
det vara lampligt att kontrollera anslutningarna till
alla stationer. Det rdcker med att kolla att stift 3 ar
mera positiv dn stift 8 i varje PROFIBUS-kontakt. Ar
ledarna felvanda sa blir stift 8 mera positivt dn stift 3
i stationen.
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Matning 5
Kontroll av bussledarnas spanning pa de 2 stationer som har bussavslut-
ning.

Sla till matningsspanningen till alla moduler.

Ingen kommunikation far forekomma pa bussen.

Koppla in multimetern mellan 0 V och stift 5 och sedan mellan 0 V och
stift 8 pa PROFIBUS-kontakterna som &r terminerade.

Resultat:

Normalt - Spédnningen mellan 0V (stift 5) och B (stift 3) skall
vara 2,6 till 3 V.

- Spanningen mellan 0 V och A (stift 8) skall vara
2till 2,4 V.

Onormalt - Om spanningen dr utanfér namnda omraden.
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8 Beskrivning av MT-serien

Detta kapitel beskriver hur MT-serien dr uppbyggd, hur den skall instal-
leras respektive hur signaler skall kopplas in.

8.1 Oversikt

— MT-serien dr ett modulédrt uppbyggt I/ O-koncept som dr avsett for
montage pa DIN-skena.

— Med hjélp av basmodulen MT-DP12/E ansluts en MT-nod till PROFI-
BUS DP-nétverket. Langst upp till vanster pa MT-DP12/E ansluts kon-
takten for kommunikationen ut pa nitverket. Det finns en galvanisk
isolering mellan nitverket och den interna elektroniken.

— Till MT-DP12/E ansluts valfritt olika in-/utmoduler, se mer om utbu-
det under avsnittet Teknisk data. Dessa moduler ansluts succesivt efter
varandra med hjilp av en 9-polig bandkontakt.

— Maximalt 16 I/ O-moduler kan anslutas till MT-DP12 och maximalt 4 st
till en MT-DP12E.

— Pa MT-DP12/E finns det tva vridomkopplare for stationsnummerin-
stdllningen. Stationsnummer 0-99 kan stéllas in pa bussnoderna.

— Pa MT-DP12 finns det ett expansionsuttag. Pa detta uttag kan en ny rad
av I/O-moduler anslutas till bussnoden via expansionsuttaget MT-LE-
SET. Pa sa vis forenklas installationen av en MT-nod i mindre apparat-
skap.

— Bade till bussnoderna och I/ O-modulerna skall anslutningsblock an-
vdndas sd att kablage kan anslutas till enheterna. Dessa anslutnings-
block finns med skruvanslutning eller klamanslutning.
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Anslutning av
expansionsenhet
(MT-LE-SET)

Expansionsenhet  |/O-moduler
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Beskrivning av MT-serien

Valfritt anslutningsblock med skruv- eller kldmanslutning.

8.2 Bestyckning av slavnoder

I detta avsnitt beskrivs hur manga I/O-moduler som kan anslutas till en
MT-DP12 respektive MT-DP12E.

MT-DP12 ver HO.O till H1.1

Vid anvandning av bussnoden MT-DP12 avgor vald MODE hur ménga
I/ O-moduler som kan anslutas till noden. Har f6ljer en beskrivning av
granserna.

Observeral

Versionsnummer finns pa hogra sidan av MT-DP12. Pa typskylten anges bade hardvaru-
version (H) och mjukvaruversion (S). Exempel:

H2.0 S0.3
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MODE 0O

— DP-mastern anvénder en fast 32 bytes inarea och fast 32 bytes utarea
vid kommunikationen till varje slavnod. Det motsvarar 16 BFM (regis-
ter) i vardera riktningen. Aven om en slavnod bestdr av enbart 8 in-
gangar sa far den dessa fasta areor.

— Antal parameter bytes, dvs tillverkarspecifika parametrar som kan ut-
bytas vid uppstart av ndtverket samt nér en slav ater kopplas in &r 34

bytes.

— Max 60 noder (slavar) kan kopplas in mot en DP-master.

— Max 192 ingangar eller max 192 utgangar pa en MT-nod kan kopplas
mot en DP-master. Observera, det gar inte att koppla in bade 192 in-
gangar respektive 192 utgangar samtidigt pa en MT-nod.

— Om enbart analoga noder anvidnds kan max fyra analoga utgangsmo-
duler och fyra analoga ingdngsmoduler amslutas pd en MT-DP12.

Vid berdkning av hur manga I/ O-moduler som kan anslutas till en nod &r
det viktigt att veta hur manga bytes som vardera I/ O-modulerna ockupe-
rar i buffertminnet pa DP-mastern. Nedanstdende tabell visar férdelning-

en av bytes pa I/ O-modulerna.

Modellbeskrivning Antal bytes
MT-X8 1in
MT-X16 2in
MT-Y8T 1 ut
MT-Y8T2 1 ut
MT-Y16 2 ut
MT-Y4R 1 ut
MT-Y8R5 1 ut
MT-X4YAT 1in/1 ut
MT-4AD 8in
MT-4DAV 8 ut
MT-4DA 8 ut
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Har foljer ett exempel hur man raknar pa om en konfiguration ar tilldten

eller inte:
MT-DP12
MT-X16 2in
MT-X16 2in
MT-Y16 2 ut
MT-Y16 2 ut
MT-Y16 2 ut
MT-4AD 8in
MT-4AD 8in
MT-4DA 8 ut
MT-4DA 8 ut

Totalsumma 20 bytes in av 32 mojliga
22 bytes ut av 32 mojliga

Antalet bytes dr inom tilldtna grénser. Antalet moduler 6verstiger inte 16
stycken. Antalet ingangar/utgangar dverstiger inte 192. Denna konfigu-
ration fungerar i MODE 0 ihop med en MT-DP12.
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MODE E

— DP-mastern kan utbyta upp till 244 bytes indata och upp till 244 bytes
utdata till varje slav. Det motsvarar 122 register i vardera riktningen.
Observera att det finns inga fasta granser for datautbyte.

— Antal parameter bytes, dvs tillverkarspecifika parametrar som kan ut-
bytas vid uppstart av ndtverket samt nér en slav ater kopplas in &r 82
bytes.

— Max 60 noder (slavar) kan kopplas in mot en DP-master. Om slavarna
anvander hela in-/utarean pa 244 bytes sa dr det max 7 slavar som kan
kopplas mot en DP-master i MODE E.

I MODE E &r det inte antalet bytes i in-/utarean som begréansar antalet
I/ O-moduler som kan anslutas till en MT-DP-12 utan antalet enheter. Var-
je I/O-modul tar ett antal enheter, totala antalet enheter far inte 6verstiga
maxvédrdet 180. Nedanstaende lista visar hur manga enheter varje I/ O-

modul tar.
Modellbeskrivning Enheter
MT-X8 5
MT-X16 6
MT-Y8T 7
MT-Y8T2 7
MT-Y16 12
MT-Y4R 9
MT-Y8R5 16
MT-X4YAT 7
MT-4AD 16
MT-4DAV 12
MT-4DA 12
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Har foljer ett exempel hur man raknar pa om en konfiguration ar tilldten

eller inte:

MT-DP12
MT-X16 6
MT-X16 6
MT-Y16 12
MT-Y16 12
MT-Y16 12
MT-4AD 16
MT-4AD 16
MT-4AD 16
MT-4AD 16
MT-4AD 16
MT-4AD 16

Totalsumma 144 4r mindre dn maxvardet 180. Totala antalet I/ O-

moduler 6verstiger inte 16. Det dr inga problem att
anvianda denna konfiguration i MODE E ihop med en
MT-DP12

MT-DP12 ver H2.0 och hogre

Vid anvidndning av bussnoden MT-DP12 avgor vald MODE hur manga I/
O-moduler som kan anslutas till noden. Har f6ljer en beskrivning av gran-

serna.

MODE 0

— DP-mastern anvander en fast 32 bytes inarea och fast 32 bytes utarea
vid kommunikationen till varje slavnod. Det motsvarar 16 BFM (regis-
ter) i vardera riktningen. Aven om en slavnod bestar av enbart 8 in-
gangar sa far den dessa fasta areor.

— Antal parameter bytes, dvs tillverkarspecifika parametrar som kan ut-
bytas vid uppstart av ndtverket samt nir en slav ater kopplas in &r 34

bytes.

— Max 60 noder (slavar) kan kopplas in mot en DP-master.

— Max 192 ingangar eller max 192 utgangar pa en MT-nod kan kopplas
mot en DP-master. Observera, det gar inte att koppla in bade 192 in-
gangar respektive 192 utgangar samtidigt pa en MT-nod.
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— Om enbart analoga noder anvidnds kan max fyra analoga utgangsmo-
duler och fyra analoga ingangsmoduler amslutas pa en MT-DP12.

Vid berdkning av hur manga I/ O-moduler som kan anslutas till en nod &r
det viktigt att veta hur manga bytes som vardera I/ O-modulerna ockupe-
rar i buffertminnet pa DP-mastern. Nedanstdende tabell visar fordelning-
en av bytes pa I/O-modulerna.

Modellbeskrivning Antal bytes
MT-X8 1in
MT-X16 2in
MT-Y8T 1 ut
MT-Y8T2 1 ut
MT-Y16 2 ut
MT-Y4R 1 ut
MT-Y8R5 1 ut
MT-X4Y4AT 1in/1 ut
MT-4AD 8in
MT-4DAV 8 ut
MT-4DA 8 ut

Har foljer ett exempel hur man raknar pa om en konfiguration ar tilldten

eller inte:

MT-DP12

MT-X16 2in
MT-X16 2in
MT-Y16 2 ut
MT-Y16 2 ut
MT-Y16 2 ut
MT-4AD 8in
MT-4AD 8in
MT-4DA 8 ut
MT-4DA 8 ut
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Totalsumma 20 bytes in av 32 mojliga
22 bytes ut av 32 mojliga

Antalet bytes dr inom tilldtna grénser. Antalet moduler 6verstiger inte 16
stycken. Antalet ingangar/utgangar dverstiger inte 192. Denna konfigu-
ration fungerar i MODE 0 ihop med en MT-DP12.

MODE E

— DP-mastern kan utbyta upp till 244 bytes indata och upp till 244 bytes
utdata till varje slav. Det motsvarar 122 register i vardera riktningen.
Observera att det finns inga fasta granser for datautbyte.

— Antal parameter bytes, dvs tillverkarspecifika parametrar som kan ut-
bytas vid uppstart av ndtverket samt nir en slav ater kopplas in ar 82
bytes.

— Max 60 noder (slavar) kan kopplas in mot en DP-master. Om slavarna
anvander hela in-/utarean pa 244 bytes sa dr det max 7 slavar som kan
kopplas mot en DP-master i MODE E.

— Upp till 16 I/O-moduler kan anslutas till en MT-DP12.
MT-DP12E

— Max fyra I/O-moduler kan anslutas till en MT-DP12E. Dessa fyra I/ O-

moduler kan besta av enbart digitala I/O, blandat digitala och analoga
I/O samt enbart analoga I/O. Observera, det finns inbyggt atta digitala
ingangar pa MT-DP12E.

- IMODE 0 finns det bara en begransning av I/ O-moduler. Om fyra MT-

4AD anviands sa kommer antalet anvdnda bytes vara 33 mot 32 méjliga,
sd denna kombination dr inte majlig.

— IMODEE ér fyra I/O-moduler den enda begransningen.
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8.3 Tekniska data

Detta avsnitt beskriver teknisk data for bussnoder och I/ O-moduler i MT-

serien.

Tekniska data

MT-DP12

MT-DP12E

Grundmodul fér MT-serien, PROFI-

Grundmodul fér MT-serien, PROFI-

Modultyp BUS DP-slav BUS DP-slav

Kommunika- | Protokoll EN 50170 EN 50170

tion kablage Skarmad, partvinnad 22AWG = 0,34 mm?, impedans 135 — 165 Q
Granssnitt RS-485 RS-485

Arbetslage SYNC-mode och FREEZE-mode SYNC-mode och FREEZE-mode

Kommunikationshastighet

9,6; 19,2; 93,75; 187,5; 500
kbit/s,
1,5; 3; 6; 12 Mbit/s

9,6; 19,2; 93,75; 187,5; 500
kbit/s,
1,5; 3; 6; 12 Mbit/s

1 200 (kan forlangas med olika

1 200 (kan férlangas med olika

Total langd pa buss m forstarkare) forstarkare)
Antal I/0-moduler som kan anslutas Max 16 (varav max 8 analoga) Max 4
Adresserbara digitala 1/0 256 72
Inbyggda ingangar
Digitala ingangar st| - 8
Ingadngsspanning - 1830V DC
Isolering - Optokopplare

. OFF -> ON ms | — 1
Svarstider

ON -> OFF ms |- 1
Kortslutningsskydd - Elektroniskt
Visning av ingangsstatus - Lysdioder
Ledningsdimension mm2|0,75-2,5 0,75-2,5
Spanningsmatning VDC |24 24
Intern stromférbrukning (24 V A 0,1 (utan anslutna 1I/0-moduler) 0,15 (utan anslutna 1/0-moduler)
DC) 0,5 (max konfiguration) 0,5 (max konfiguration)
Vikt kg | 0,28 0,35
Matt (b x h x d) mm | 96 x 114 x 60 96 x 114 x 60
Efpansmnskabel MT-LE-SET MT. DP12ETBS *
(langd 0,5m)
MT- DP12E-TBC *
) . MT-DP12-TBS *

Tillbehor

MT- DP12-TBC *

PROFIBUS kontakt/T, anslutnings-
kontakter for PROFIBUS

PROFIBUS kontakt/T, anslutnings-
kontakter for PROFIBUS

* peskrivning av anslutningsblocken:

TBS = skruvanslutningsblock, TBC = klamanslutningsblock
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Tekniska data MT-X8 MT-X16 MT-X4Y4T
Ingangar 8 16 4

Max samtidigt aktiva ingangar % | 100 75 100
Utgangar - - 4
Utgangstyp - - Transistor
Gruppering - - 4

Isolation Optokopplare mellan anslutningsplint och intern elektronik

Matning av givare

24V DC (£25 %)

24V DC (+25 %)

24V DC (+25 %)

Utgangsspanning

24V DC (-1 %)

Matning till utgangar

24V DC (+25 %)

Max givarstrom A|0,7 0,7 0,7
. per utgang Al- - 0,5
Max strom
per grupp Al- - 4
Lackstrom i OFF-lage - - < 50pA
) OFF > ON ms|<1 <1 < 14
Svarstid
ON -> OFF ms|<1 <1 < 0,05
Kortslutningsskydd Elektroniskt Elektroniskt Elektroniskt
Visning av in-/utgangsstatus Lysdioder
Felindikering Lysdiod Lysdiod Lysdiod
Anslutningsblock Block med skruv- eller klamanslutning
Ledningsdimension mm21]0,75-2,5 0,75-2,5 0,75-2,5
Intern stromfoérsorjning (8 V DC) via
MT-DP12/E mA | 25 30 35
Vikt (utan anslutningsblock) kg | 0,16 0,17 0,22
Matt (b x h x d) mm | 56 x 114 x 60 56 x 114 x 60 56 x 114 x 60
MT-X16-TBS
) . ) MT-X8-TBS MT-X16-TBC MT-X4Y4T-TBS
*
Tilloehor Anslutningblock MT-X8-TBC MT-X16-PTBS MT-X4Y4T-TBC
MT-X16-PTBC

* beskrivning av anslutningsblocken: TBS = skruvanslutningsblock, TBC = kldmanslutningsblock,

PTBS = potentialblock med skruvanslutning, PTBC = potentialblock med klamanslutning
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Tekniska data MT-Y8T MT-Y16T MT-Y8T2 MT-Y4R MT-Y8R5
Utgangar 8 16 8 4 8
Utgangstyp Transistor Transistor Transistor Rela Rela
Gruppering 8 8 4 4 1
Isolation Optokopplare mellan anslutningsplint och intern elektronik
. o - 24V DC 24V DC 24V DC 24 / 110/ 24 / 110/
Omrade utgangsspanning (1 %) 1% 0,5 %) 220V DC. AC | 220 V DC, AC
Utgangsspanning (matning av 24V DC 24V DC 24V DC _ _
utgangar) (+25 %) (25 %) (25 %)
Max spanning - - - 250 V AC 250 VAC
Nominell Al R R R
ingangsstrom
5 A (AC12) /
24V DC |- - - i g (/:\?ch?é) 3 A (AC15) /
’ 1,0 A (DC13)
) ) 2 A(AC15)/ |5A(AC12)/
gﬂnﬁfgf‘éﬁggg’ff/sg?lm 110V DC | - - - 0,25 A 3A(AC15)/
(DC13) 0,2 A (DC13)
5 A (AC12) /
220 VAC | - - - g ’i (/:\?ch?é) 3 A (AC15) /
’ 0,1 A (DC13)
Max per utgang A|05 0,5 2 - -
strom per grupp Ala 4 4 - -
Lackstrom i OFF-lage <50 mA <50 mA 6 mA - -
. OFF -> ON ms | <0,14 <0,14 <0,3 10 10
Svarstid
ON -> OFF ms | <0,05 <0,05 <0,08 5 5
Kortslutningsskydd Elektroniskt Elektroniskt Elektroniskt | — -
Visning av in-/utgangsstatus Lysdioder
Felindikering Lysdiod Lysdiod - - -
Anslutningsblock Block med skruv- eller klamanslutning
Ledningsdimension mm2|0,75-2,5 0,75-2,5 0,75-2,5 0,75-2,5 0,75-2,5
Intern stromforsorjning
(8 V DC) mA | 35 60 35 45 80
Vikt (utan
anslutningsblock) kg | 0,16 0,16 0,18 0,175 0,325
Matt (b x h x d) mm | 56 x 114 x 60 | 56 x 114 x 60 | 56 x 114 X 60 ggx114x 112 x 114 x 60
MT-Y16T-TBS
Tillbehdr | Anslutnineblock MT-YS8T-TBS | MT-YA6T-TBC | MT-Y8T2-TBS | MT-Y4R-TBS | MT-YBR5-TBSLR
g MT-Y8T-TBC MT-Y16T-PTBS | MT-Y8T2-TBC | MT-Y4R-TBC MT-Y8R5-TBCLR
MT-Y16T-PTBC

* beskrivning av anslutningsblocken: TBS = skruvanslutningsblock, TBC = klamanslutningsblock,
PTBS = potentialblock med skruvanslutning, PTBC = potentialblock med klamanslutning
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Tekniska data MT-4AD/-S1/N MT-4DA MT-4DAV
Modultyp Analog ingangsmodul Analog utgangsmodul Analog utgangsmodul
Antal kanaler 4 4 4

Analoga ingangar

-10-+10V,-20-+20 mA, 4 - 20
mA,
-180 - +600 °C (Pt100)

Digital utgang

13 bitar + teckenbit

12 bitar binart (inklusive

16 bitar binart (inklu-

Digital ingang - tecken) sive tecken)
Analoga utgangar - -10-+410V, 0-20 mA 0-10V
Ingdngs- | spanning kQ | 176 - -
resistans | strom 50 _ _
Max in- spanning V| £15 - -
signal strom mA | £30 - -
Max utgangsbelastning - >750 Q >750 Q
Analog ingang Digitalt varde D'g;:: lﬁ“g:’g D'i::: :t" ;;J:g
40— +10 V -4 000 - +4 000 gang gang
Arbetsomrade 20 - +20mA -4 000 - +4 000 2000-42 000 -10-10V |0—4000 0O-10V
4 - 20mA 0 -+4 000 0-2000 0 - +20 mA
-180 - +600 °C -1 800 - +6 000
2,5mV
. P 5 pA 5 mv
Hégsta upplosning 4 A 10 pA - 2,5 mV
0,125 °C
+40 mV (-10- +10 V)
+80 pA (-20 - +20 mA) B B
Noggrannhet 176 A (4 — 20 mA) +30 mV
+4,2 °C (-180 - +600 °C)
Max omvandlingstid 50 ms/kanal 1 ms/4 kanaler 1 ms/kanal
Isolation Optokopplare Optokopplare Optokopplare
Anslutningsblock Block med skruv- eller klamanslutning
Matning av givare och laster | 24 V DC 24V DC 24V DC
Ledningsdimension mm?2|0,75-2,5 0,75-2,5 0,75-2,5
Intern stromforbrukn-
ing (8 V DC) via mA | 80 75 60
MT-DP12/E
Vikt (utan
anslutningsblock kg | 0,225 0,225 0,22
Matt (b x h x d) mm | 76 x 114 x 60 56 x 114 x 60 76 x 114 x 60
Tillbehér Anslutnings- MT-4AD-TBS MT-4AD-TBS MT-4DAV-TBS
block * MT-4AD-TBC MT-4DA-TBC MT-4DAV-TBC

* beskrivning av anslutningsblocken: TBS = skruvanslutningsblock, TBC = kldmanslutningsblock
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‘ Beskrivning av MT-serien

8.4 Installation

Detta avsnitt beskriver hur MT-serien skall installeras mekaniskt samt
elektriskt.

Montering i skap

Overst i styrsképet, under kabelkanal eller annan placering

VIS It siisisssssssvssa

Expansionsenhet med
Bussnodmed Vo mo!?nljlner nnnnnnnnnnnn ' 8’119,‘3}"9“ nnnnnnnnnnn #mm 80 mm
.............................. B 00 i B
VVV | R ] S R | N Rl ] SR || M || R
BAEABREERA || 3eBERAEERD BRARREERS BBBREERR sesAseRca | | seeecRensa) | Fessecate
BeERREERS | |SeBARERARE D BEABEERS D ey FEBAAREEER | | SEERERERAE  EABRERARE|
|| e P SEAEERS | [BaeraRnams| | asasannas)

~ A min 30 mm

///////////////////////////// v/

Seriellt arrangemang av modulerna

Overst i styrskapet

under kebelkanal 2/

eller annan placering min 30 mm;

Bussnod med ::‘:‘:‘:::!:‘:: ::‘:‘:‘:::!:‘:: ””" ””"
1/0-moduler ] - =
L o]
Dm )
|
Kabelkanal, min 30 mm e
max 50 mm
min 30 mm § Beroende pa
Expansionsenhet med expansions-

1/0-moduler

kabelns langd

|eeseeseR | |AaaBRa6a | |aersemaeen

min 30 mm 3

A

Parallellt arrangemang av modulerna
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Beskrivning av MT-serien

— For att forsédkra sig om tillrdacklig ventilation och for att gora utbyte av
moduler lédttare bor det finnas ett avstand av minst 30 mm mellan mo-
dulerna och taket/botten.

— Montera aldrig noderna vertikalt eller horisontellt, eftersom de da inte
ventileras pa ett tillfredsstédllande sétt.

—m—

Y S

(o)1=
—

Vertikal och horisontell montering dr inte tillitet

— Montera alltid DIN-skenan pa en flat yta sa att modulerna kan monte-
ras utan att man behover tillgripa rastyrka. Pa sa vis undviks att meka-
niska pafrestningar paverkar kretskort och anslutningar vid
installationen.

— Undvik att montera MT-noderna pa platser med starka elektromagne-
tiska storningar, mekaniska vibrationer och andra storningar.

— Om en utrustning som genererar storningar eller hetta placeras framfor
en MT-nod sa bor det finns ett tomrum pa 100 mm mellan dessa enhe-
ter.

Om denna utrustning istdllet &r monterad vid sidan av MT-noden sa bor
det finnas ett tomrum pa 50 mm mellan enheterna.
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Beskrivning av MT-serien

| minimum 100 mm

MT-system

Kontaktor, rela etc

<
<

Montering av utrustning framfor MT-noderna

Anslutning av matningsspanning till MT-noden

Bade grundmoduler och I/ O-moduler matas med 24 V DC. Tank pa fol-
jande vid installationen:

Anvand ett stabiliserat 24 V DC aggregat.

Kablage mellan kraftaggregat och MT-noder skall vara sa kort som moj-
ligt. Tvinna gédrna ledarna med matningen for att reducera eventuella
storningar.

For att minimera spanningsfall i kablaget anvand alltid ledare med max
diametern 2,5 mma?.

Undvik att placera kablaget parallellt med 6vriga starkstromskablar.
Om detta inte gar att undvika forsok att placera kablarna med ett mins-
ta avstand pa 100 mm.

8-16



Beskrivning av MT-serien

Avsakring

Néstan alla moduler i MT-serien har ett elektroniskt kortslutningsskydd
pa ingdngar respektive utgangar. Enbart reldutgangsmodulerna har inte
detta skydd. Av denna anledning behéver man inte avsikra enskilda I/ O-
moduler (férutom reldmodulerna). Istéllet bor spanningsmatningen till
dessa moduler centralt sékras med antingen en 6 A eller 10 A sékring.

Storleken pa sdakringen avgors av hur mycket bussnoderna drar totalt sett
med anslutna givare och laster. Racker en 6 A sdkring sa anvand denna.

Tumregler:
— 10 A sdkring, anvand ledare med max tjocklek 2,5 mm?2.
— 6 A sdkring, anvidnd ledare med 1,5 mm? eller grovre.

- Vid langa avstand anvénd ledare med max tjockleken 2,5 mm?2.

Inkoppling av ingangar/utgangar

Vid inkoppling av in och utgangar rekommenderas att anvénda ledare
med en minsta area pa 0,75 mm?.

Separering av in respektive utgangskablar rekommenderas.

- Kablage med in-/utgangssignaler bor forlaggas med ett minimum av-
stdnd av 100 mm till starkstromskablar.

— Om det inte gdr att separera in-/utgangssignaler fran starkstromskab-
lage s& bor skdarmat kablage anvidndas vid installation. Jorda skdrmen i
modulsidan.

— Transistorutgangarna har inbyggda frihjulsdioder.

— Reldmodulerna har inga inbyggda RC-skydd pa utgangarna. Om ut-
gangarna anvands for att t ex direkt styra ut magnetventiler sa bor an-
tingen lasten eller utgangarna forses med RC-skydd. Pa sa vis forlangs
livslangden pa relderna.

— Reldmodulerna har potentialfria anslutningar viket gor det mojligt att
ansluta olika matningsspanningar till var och en av reldutgangarna.

Jordning

Bade bussnoder och I/O-moduler har en eller flera plintanslutningar
markta PE (Protective Earth). Jorda modulerna med en 2,5 mm?ledare och
se till att den gar sa kort vag som mojligt till ndrmaste jordpunkt.
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‘ Beskrivning av MT-serien

8.5 Inkoppling

Detta avsnitt beskriver hur bussnoderna och I/ O-modulerna i MT-serien
skall kopplas in rent elektriskt.

MT-DP12

MT-DP12-TBS/TBC
| |

uB UB
|®H®‘
]
ov ov J—+ 24V DC
Scim)
]
PE PE
N ®‘
HE —1_PE

UB: Spanningsforsorjning 24 V DC
ov: Signaljord
PE: Skyddsjord

Observera!

MT-DP12-TBS spanningsforsorjning forser aven |/0-modulerna med matningsspanning till
deras inre kretsar. Darfér kommer |/0-modulerna endast att behdva spanningsforsorjning
till deras In-/Utsteg.
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Beskrivning av MT-serien

MT-DP12E

MT-DP12E-TBS/TBC
| l

L T
00 01 02 03 04 05 06 07 Ul UB
NIV

[T 1T

08 09 10 11 12 13[14 15 0OV, OV, +24VDC
NNV ANV -

AENEEEENE=

16 17 18 19 20 21|22 23|PE PE
NNV (VWY WY

HEEEERRNE

L
X7

|pe

UB: Spanningsforsorjning 24 V DC till intern buss
UL Spanningsforsorjning 24 V DC till givare
OVg:  Signaljord, intern buss

ovp: Signaljord, givare

PE: Skyddsjord

00-07: Ingdng0-7

08-15: Manoverspanning 24 V DC till givare, kortslutningssaker
16-23:  Signaljordsanslutning for tretradsgivare

Observera!

MT-DP12E-TBS/TBC spanningsforsorjning (UB) forser aven |/0-modulerna med matnings-
spanning till deras inre kretsar. Darfor kommer |/0-modulerna endast att behéva span-
ningsforsorjning till deras In-/utsteg.
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‘ Beskrivning av MT-serien

MT-X8

MT-X8-TBS/TBC
| l

L

00 01 02 03 04 05 06 07 Ul Ul
SSSSSSS 88 S
[ LI T )T I
08 09 10 11 12 13|14 15 OV 0OV
SIS SIS |y
ANNEEEENEE

/16 17 18 19 20 21|22 23|PE PE
SN SN NS

[ TTT T T]1S

+

24V DC

J_PE

.
X0 X7
UL Spanningsforsorjning 24 V DC till ingangarnas manover-

spdnning
ov: Signaljord
PE: Skyddsjord
00-07: Ingdng0-7

08-15:  Mandverspanning 24 V DC till givare, kortslutningssadker
16-23:  Signaljordsanslutning for tretradsgivare
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Beskrivning av MT-serien

MT-X16
MT-X16-TBS/TBC

L

00 01 02 03 04 05 06 07 Ul U
NN Q®®
ANEEEEEERE
P /1|08 09 10 11 12 13 14 15 OV OV
T N AN
daf\|NEEREERRES
16|17 18 19 20 21 22 23 PE l’E
N I OENE NN Y

MITTTTT]

+
24V DC
X0 -

\

— ] |

MT-X16-PTBS/PTBC
X8

00 01 02 03 04 05 06 07 08 09
Q®® Q®®®®®®

~HENEEERERE

10 11 12 13 14 15 16 17 18 19

SIS

JENEREEENE. o
20 21 22 23 24 25 26 27 28 29
SIS

[ LTI T TTTTTT fjov
UL Spanningsforsorjning 24 V DC till ingdngarnas manoverspanning

ov: Signaljord

PE: Skyddsjord

MT-X16-TBS/TBC

00-07: Ingéng0-7

08-15: Ingéng8-15

16-23: Manoverspanning 24 V DC till givare, kortslutningssaker
MT-X16-PTBS/PTBC

00-09:  Anslutningar f6r mandverspanning 24 V DC till givare
10-19: Signaljordsanslutning for givare
20-29: Signaljordsanslutning for givare

MT-X16-PTBS/PTBC anvénds for att fa fler 0 V och 24 V-anslutningar.
Dessa anslutningar dr framst tankta for tretradsgivare.
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‘ Beskrivning av MT-serien

MT-Y8T

MT-Y8T-TBS/TBC
\ \

I
00 01 02 03 04 05 06 07 UO UO
NN Q@

HHHHHHHHH
08 09 10 11 12 13 14 15 OV OV J_+

24V DC
QQ@@@QQQ .

vnnnnnnnnn

PE PE'PE PE PE PE PE PE PE PE

SOO8S8S
IHHMHWHHH - P

YO

UO: Spanningsforsorjning 24 V DC till utgang 0 -7
ov: Signaljord

PE: Skyddsjord

00-07: Utgdng0-7

08-15:  Signaljordsanslutning for utgangarna
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MT-Y8T2

MT-Y8T2-TBS/TBC

| E—

00 01 02 03 04 05 06 07 UO UO
SIS
el [T [
/ 08 09 10 11 12 13 14 15 OV OV
SISISISISISISISINIS

MHHHMMHH#‘

PE 'PE PE PE PE PE PE PE PE
VIO (NN NN ®

[ HHHHHHH

24V DC

—.'L—

PE

|$

UO1:  Spanningsforsorjning 24 V DC till utgang 0 - 3
UO2:  Spanningsforsorjning 24 V DC till utgang 4 -7
ov: Signaljord

PE: Skyddsjord

00-07: Utgdng0-7
08-15:  Signaljordsanslutning for utgadngarna
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‘ Beskrivning av MT-serien

MT-Y16T
MT-Y16T-TBS/TBC
| l

L T
00 01 02 03 04 05 06 07 UO1U02

AVANVANNENNENNEONENENENERY

JLTLITTT [
L |——1|08 09 10 11 12 13 14 15 OV OV +24VDC
YOI+ F— 1900000 -
|:— I\H [ TTTTTT]A

17 18 19 20 21 22 23 P/PE
®®®® SO S

MU IA S —

e MT-Y16T-PTBS/PTBC

00 01 02 03 04 05 06 07 08 09

Q®®®®®® Q@ ov

PE PE PE PE PE PE PE PE PE PE
Q®®®®®®

SILILIITL H =

PE PE PE PE PE PE PE PE PE PE
INENENENININENENNY
[ [T TTTTTTT]
UO1:  Spénningsforsorjning 24 V DC till utgang 0 - 7

UO2:  Spanningsforsorjning 24 V DC till utgang 8 - 15

ov: Signaljord
PE: Skyddsjord

MT-Y16-TBS/TBC

00-07: Utgang 0-7
08-15: Utgdng 8-15
16-23:  Signaljordanslutning for utgangarna

MT-Y16-PTBS/PTBC

00-09:  Anslutningar for mandverspanning 24 V DC till utgangar
PE: Skyddsjordanslutning for utgdngar med tretrddsanslutning

MT-Y16-PTBS/PTBC anvands for att fa fler 0 V och PE-anslutningar.
Dessa anslutningar ar framst tankta for utgangar med tretradsanslutning.
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MT-Y4R

MT-Y4AR-TBS/TBC

[uTo [UT 1] uT 2] UT 3] l
[} qij '

1
00 01! 02 03'I 04 05 06 O7:UO uo

NSNS SIS

[N

HERRRE

LoV ov t 24 v DC
QQ

| 1

I
[}
I
[}
I
I
[}
I
H |PE PE
[}
I
I
[}
[}
|

ik

NN
.l [+ —]_PF

AC/DQ

YO

UoO:
ov:
PE:

00,01:
02,03:
04,05:
06,07:

Spanningsforsorjning 24 V DC till rela
Signaljord
Skyddsjord

Utgang 0
Utgang 1
Utgdng 2
Utgang 3
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MT-Y8R5

MT-Y8R5-TBSL/TBCL

[utoTut1Tur2Turslur4s]
| Ly |

00 01102 03] 04 05|06 07 |08 09

SN

[T T T
N

YO

MT-Y8R5-TBSL/TBCL

00, 01:
02, 03:
04, 05:
06, 07:
08, 09:

MT-Y8R5-TBSR/TBCR

UoO:
ov:
PE:

10, 11:
12, 13:
14, 15:

Utgang 0
Utgang 1
Utgang 2
Utgang 3
Utgang 4

Spéanningsforsorjning 24 V DC till rela
Signaljord
Skyddsjord

Utgang 5
Utgang 6

Utgang 7

MT-Y8R5-TBSR/TBCR

+
24V DC

[uT5 TuTe TUT7 T I
I /E— I
10 11112 13l 14 15] |luo vo
QO O 8! NN
[
N I 1 ooy
o SN
| | | ! “ ]
| | | . J
| | | | PE PE
[ [ [ NN
|G
| | | ;
AC/DC
IHI
Y5

I
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MT-X4Y4T

MT-X4Y4T-TBS/TBC

L
00 01 02 03 04 05 06 07 Ul UO

AVENVENVEOVEOVERVERVEOVEOVERY,

PLLTPITL [+
2fodesirun v
ENENEENES

16 |17 18 1191 20] 21 22 23 PE PE

S SN Y (WY SENENINARY

Al [ LT [97 =
+ ] = — =
X0 X2 |-l
YO

MT-X4Y4T-TBS/TBC
Ul Spanningsforsorjning 24 V DC till givare
UO: Spéanningsforsorjning 24 V DC till utgangar
ovp: Signaljord till givare
0Vo Signaljord till utgangar
PE: Skyddsjord
00-03: Ingédng0-3
04-07: Utgang 0-3
08-11: Mandverspanning 24 V DC till givare, kortslutningssadker
12-15:  Signaljord till utgdngar
16-19:  Signaljord till givare
0-23:  Skyddsjord
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‘ Beskrivning av MT-serien

MT-4AD(-S

1)

MT-4AD-TBS/TBC(-S1)

[ INO

FIN1TIN2 TIN3T |
| Ly |

00 01

lo2 03l o4 o5l06 07 Ul UI

NN

NSNS

L)

09

[ P T TR 15 T

+
[10] 11113 13114 15\jov ov 24V DC

/ ®‘®I® SIS ®\®”®‘
/ 17, 18] [19, 20 {21, 223 REe PE‘
MO QYO KO P S
1] 1\ [N ] \w
4 H = T
Q@
020 mA/ *10V Inkoppling av tvatradsgivare
Ptio0 20 mA #20mA
UL Spanningsforsorjning 24 V DC ingéng 0-3
oVv: Signaljord
PE: Skyddsjord
00, 02, 04, 06: Spanningsingang
01, 03, 05, 07: Stromingang
09,11, 13, 15: Gemensam minus for spanning och strom
08,10, 12, 14: Stromdrivning till PT 100 element
16, 18, 20, 22: Analogjord
17,19, 21, 23: Skyddsjord
Observera!

Vid anvandning av PT-100 givare maste en bygel avlagsnas for varje kanal som skall ha
en sadan signal. Avlagsna MT-4AD-TBS/TBC(-S1) fran MT-4AD(-S1). Fyra byglar sitter i
elektronikdelen, bygeln langst till vanster ar till kanal 1, nasta till kanal 2 osv.

Till MT-4AD-S1 skall enbart MT-4AD-TBS/TBC-S1 anvandas.

Maximala ingangsspanningen pa £35 V far inte 6verskridas. Om detta intraffar slutar mo-
dulen att fungera.
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MT-4ADN

MT-4AD-TBS/TBC

[INO TINT TINZ TIN3 T |
I | E— I
00 01102 03l 04 o0sl06 o7l ul Ul

SSISTS S SO
HAE2NEENEE L
8 09|10 11| 1& 13| 14 1\|0v ov

QO Ig S S ©
e T 1M [
/(6 17| 18] [19] 20 21|22\£q )(E PE
NS SIS NS

nNENENSNAG

+
24V DC

O\

020 mp/ 10V Inkoppling av tvatradsgivare

Ptio0  *20mA #20mA
Ul Spanningsforsorjning 24 V DC ingang 0-3
ov: Signaljord
PE: Skyddsjord

00, 02, 04, 06: Spanningsingang

01, 03, 05, 07: Stromingang

09, 11, 13, 15: Gemensam minus for spanning och strom
08,10, 12, 14: Stromdrivning till PT 100 element

16, 18, 20, 22: Analogjord

17,19, 21, 23: Skyddsjord

Observera!

Till MT-4ADN kan anslutningsblocken MT-4AD-TBS/TBC och MT-4AD-TBS/TBC-S1
anvandas.

Maximala ingdngsspanningen pa £35 V far inte 6verskridas. Om detta intraffar slutar mo-
dulen att fungera.
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‘ Beskrivning av MT-serien

MT-4ADN - val av kanaltyp

Pa MT-4ADN finns atta byglingar, med dessa viljs vilken typ av kanal
som skall anvéandas.

Instillning gors enligt nedanstdende tabell:

Kanal 1 Kanal 2 Kanal 3 Kanal 4

Bygelnummer B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 B8
Spanningsingang X - X - X - X
Stromingang X X X X X X X X
Pt 100-ingang

X = Bygel skall andutas
- = Bygel skall plockas bort

]

| MT-4AD

il ]
1-6 7-8

Byglarna numreras frin vinster till hoger och dr grupperade 1-6 samt 7-8
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MT-4DAV

MT-4DAV-TBS/TBC

[UTO TuT1 TuT2 TUT 3] |
| Ly |

00 01l02 03|04 05l06 07/uo UO

SN NNSINSIN SN

el LTI 1.

0910 11|12 13|14 15|0V OV

+
24V DC

SNSINNNSINNEY '|"

NEEEEEENE

| PE PE
: NN
|

4

L
+

010V

UoO:
ov:
PE:

00, 02, 04, 06:
01, 03, 05, 07:
08, 10, 12, 14:
09,11, 13, 15:

Spanningsforsorjning 24 V DC for utgang 0-3
Signaljord
Skyddsjord

Spanningsutgdng

Analogjord

Internt byglade anslutningspunkter
Skyddsjord
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MT-4DA

MT-4DA-TBS/TBC

[UTo TuT1TuT2 TuT3] |
| B

00 01lo2 03l o4 05lo6 07luo UO

SOE SISO S

WITTTTTIN IS 1

08 09[10 11| 12 13|14 1qJov ov +24VDC

QOO O ®

[

LN

| HE PE
: M\
|

[ -

UoO:
0V:
PE:

00, 02, 04, 06:
01, 03, 05, 07:
08, 10,12, 14:
09,11, 13, 15:

Spanningsforsorjning 24 V DC for utgang 0-3
Signaljordanslutning
Skyddsjord

Spédnningsutgang
Stromutgang
Analogjordanslutning
Skyddsjord
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Sakregister

Siffror
9-polig D-subkontakt 3-3

A

A1SJ71PB92D 4-1

Active 5-12

AJ71PB92D 4-1

Allménna bussparametrar 5-7
Avstand 2-5

Avsékring 8-17

Baudrate 5-7

Beskrivning av MT-serien 8-1
Bestyckning av slavnoder 8-3
BMP-fil 5-5

Buffertminne 4-6
Bussterminering 3-4

Byte swap 5-16

C
Create POU 5-17, 6-12

D

Data control time 5-8
Define I/ O-Slaves 5-4
Device Database 5-4
Download Selection 5-8

E

Error action flag 5-8
Ethernet 5-29
Export av GSD-databas 5-42

F

FDL-adress 5-7

Felhantering 7-1

felkoder 7-7

Felkoder med MT-noder 7-10
Freeze 4-8, 5-12
Faltbusstandard 2-1

Fardigt natverk 5-17

G

Generell felkodsarea 7-2
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GSD 5-1

H
Head adress on PLC-rack 5-7
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Initiering 6-1

Inkoppling 8-18

Inkoppling av ingdngar/utgdngar
8-17

Inldsning av generella felkoder 7-
17

Inldsning av ingangsstatus 6-5, 6-
10

Inldsning av slavstatus 7-19
Installation 8-14

J
Jordning 8-17
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K

Kabelspecifikation 3-2

Kablage 3-2
Kommunikationsprincip 2-3
Konfiguration 5-1
Konfigurationsexempel 4-18
Konfigurering av slavnoder 5-9
Konfigureringskabel 5-1
Kontakter 3-3

L

Lagring av fel 7-5
Lagg till GSD-filer 5-6

Master Parameter 5-4
Matningsspéanning 8-16
MELSEC MEDOC plus 5-16, 6-12
Min T_sdr 5-11

Min. slave interval 5-8
Mode 0 4-11, 6-3, 8-4, 8-7
Mode E 4-15, 6-9, 8-6
Modulval 5-13
Montering i skap 8-14
Motstand 3-4

MT-4AD 8-28
MT-4AD/-S1/N 8-13
MT-4ADN 8-29, 8-30
MT-4AD-S1 8-28
MT-4DA 8-13

MT-4DAV 8-13

MT-DP12 8-3, 8-10, 8-18
MT-DP12E 8-9, 8-10, 8-19
MT-X16 8-11, 8-21
MT-X4Y4T 8-11, 8-27
MT-X8 8-11, 8-20
MT-Y16T 8-12, 8-24
MT-Y4R 8-12, 8-25
MT-Y8R5 8-12, 8-26

MT-YS8T 8-12, 8-22
MT-Y8T2 8-12, 8-23

N

Nollstédllning av filregister 6-6, 6-
11
Nitverkskonfiguration 5-2

P

Parametrar 5-14

Polling timeout 5-8

POU 5-16, 6-12
PROFIBUS DP 2-1
PROFIBUS FMS 2-2
PROFIBUS PA 2-1
PROFIBUS-kontakt 3-3
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